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1) Bezpeénostné inStrukcie

Tento navod obsahuje doblezit¢é informacie, tykajuce sa
bezpetnos-ti. Pred tym, ako zac€nete s inStalaciou jednotlivych
komponentov, je dblezité, aby ste si precitali vSetky informacie
uvedené v navode. Starostlivo si tento navod uschovajte pre jeho
dalSie pouzivanie.

Vzhladom k nebezpeenstvam, ktoré sa mézu vyskytnuit pocas
inStalacie alebo pri powzivani pohonnej jednotky ROBUS, je
potrebné realizovat’ inStalaciu v uplnom sulade s platnymi zakon-
mi, ustanoveniami a pravidlami. V tejto kapitole su uvedené
v§eobecné upozornenia. DalSie, $pecfické upozornenia st wve-
dené v kapitole 3.1 "Predbezna kontrola" a v kapitole 5 "Testo-
vanie a uvedenie do prevadzky".

A Podrla platnych eurdpskych pravnych noriem je automa-
tizacia dveri a bran upravena ustanoveniami, ktoré su uve-
dené v Smernici radu ¢. 98/37/CE (Predpis o strojoch) a
blizSie v ustanoveniach: EN 13241-1 (harmonizovana norma);
EN 12445; EN 12453 a EN 12635, ktoré umoziuju vydat’ vyh-
lasenie o zhode so smernicou o bezpecnosti strojov.

Viac informécii, pravida pre analyzu rizika a navod ako vystavit’
technicku dokumentaciu mézete ziskat’ na stranke
www.niceforyou.com.

® Tento manual bol napisany Specialne pre kvalfikovanych
montaznych technikov. Ziadna z informacii uvedena v tomto
navode nesmie byt poskytnuta kone€nému pouzivate fovi,
okrem priloZenych technickych podmienok "Pokyny a upozor-
nenia pre pouzivatelov pohonnej jednotky ROBUS", ktoré
kone&nému pouzivatelovi poskytne montazny technik!

® Pouziti systému ROBUS 1000 jinym zpUlsobem, nez predpok-
lada tento navod, neni povoleno. Nespravné powziti miize vést
k poskozeni zafizeni a zranéni obsluhy.

® Akékolvek pouzivanie a prevadzka pohonnej jednotky ROBUS,
ktoré nie je vyslovne uvedené v tychto pokynoch, nie je
povolené. Nespravne pouzivanie mdze zapricinit poskodenie
zariadenia, alebo zranenie obsluhy.

® Pred inStalaciou sa musi previest analyza rizik podla Predpi-
su o strojoch, priloha 1, ktory uvadza mozné rieSenia jedno-
tlivychrizikovych situaci.. Analyza rizika pre toto automatické
ovladanie je jednymz dokumentov "Technickej dokumenta-
cie".

® Skontrolujte, ¢i su na automatické ovladanie pomocou pohon-
nej jednotky ROBUS potrebné iné pridavné zariadenia, ktoré
predstavuju daBie poziadavky na ich powzivanie a mozné
nebezpeCenstvo. Je nutné posudit nasledovné rizika: uder,

® Nevykonavaijte ziadne Gpravy komponentov, pokial nie je v
tomto navode uvedené inak. Cinnosti tohto druhu zvat$a spo-
sobuju poruchy. Spolo¢nost NICE neprebera zodpovednost za
Skody vzniknuté v suvislosti s neopravnenymi Gpravami
zariadenia.

® Pogas indtalacie a pouzivania zariadenia zaistite, aby do riadi-
acej jednotky a inych otvorenych sucasti nepreniklipevné pred-
mety alebo tekutiny. Ak je potrebné, kontaktujte oddelenie

® Nie je povolené pouzivat systém automatického ovladania

bez predo$lého odovzdania zariadenia do prevadzky, ako je

uvedené v kapitole 5 "Testovanie a uvedenie do prevadzky".

® Materialy pouzité na balenie zariadenia ROBUS musia byt
zni¢ené v sulade s miestnymi nariadeniami.

® Ak savyskytne chyba, ktort neviete odstranit pomocou
informacii uvedenych v tomto navode, kontaktujte oddelenie
zakaznickeho servisu spolo¢nosti NICE.

® V pripade zéasahu automatickych spinacov alebo vypadku
poistiek, je treba pred zmenou nastavenia spinacov, ¢i vyme-
nou poistiek zistit' pricinu zavady a odstranit ju.

® Tento vyrobok vstupuje na trh ako "komponent zariadenia”. Je
vyrobeny za u¢elom pripojenia k inému zariadeniu alebo
zmontovaniu s inymi zariadeniami, ¢im vytvori"stroj" (ako je
definované v Smernici radu ¢. 98/37/EC), v kombinaciami s
inymi komponentmi a spésobom opisanym v predlozenom
navode. Podl'a ustanoveni tejto smernice nie je povolené
pouzivat tento vyrobok dovtedy, pokial vyrobca zariadenia, do
ktorého je tento vyrobok nainStalovany, neoznaci a neprehlasi
zariadenie za vyhovujuce pod'a podmienok Smernice radu €.
98/37/CE.

Prislusné upozornenia tykajuce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku pod'a "Smernice o nizkom napéati" radu ¢. 73/23/EEC a v
zneni Smernice ¢. 93/68/EEC:

® Ak sa tento vyrobok pouziva v prevedeniach, ktoré st uve-
dené v tomto navode av jednotlivych ¢ldnkoch vyrobného
katalégu spolo¢nosti Nice S.p.A., zodpoveda podmienkam
stanovenym v "Smernici o nizkom napati'. Ak sa vyrobok
nepouziva v uvedenych prevedeniach alebo sa pouzivas iny-
mi, ako uvedenymi zariadeniami, nie je mozné zaruéit poZia-
davky smernice. V tomto pripade nie je povolené pouzivat
tento vyrobok dovtedy, kym montazni technici neoveria zhodu
so stanovenymi poziadavkami smernice.

Prislusné upozornenia tykajuce sa primeraného pouzivania tohto
vyrobku podla "Smernice o elekiromagnetickej kompatibilite" radu
¢. 89/336/EEC a v zneni smernic ¢. 92/31/EEC a ¢. 93/68/EEC:

@ Vyrobokv prevedeniach stanovenych v tomto navode a v jed-
notlivych ¢lankoch vyrobného kataldgu spolo¢nosti Nice S.pA.
bol podrobeny testom na elektromagnetickd kompatibi-litu v
najkritickejSich podmienkach. Ak sa vyrobok nepouzivav
uvedenych prevedeniach alebo sa powziva s inymi, ako uve-
denymi zariadeniami, nie je mozné zaruit elektromagneticku
kompatibilitu. V tomto pripade nie je povolené pouzivat tento
vyrobok dovtedy, kym montazni technici vykonavajuci instala-
Ciu neoveria zhodu so stanovenymi pozZiadavkami smernice.



2) Popis vyrobku a jeho pouZzitie

Rad ROBUS predstavuje elekiromechanické pohonné jednotky
pouZivané na automatické oviadanie posuvnych bran. Pohonna
jednotka je vybavena elektronickou riadiacou jednotkou a konek-
torom prijimaca radiového signélu typu SMXI alebo SMXIS (podla
vasho vyberu). Vdaka metéde "BlueBUS" sa pripojenie externych
zariadeni Ziednodusilo, pretoze viaceré zariadenia mozno zapagjit

pomocou 2 vodicov. ROBUS je elektrické zariadenie. V pripade
vypadku prudu mozno prevodovy motor uvolit pomocou Special -
neho Kuc¢a, a manipulovat s branou manudlne. Alternativne mozno
pouZztzalohovaciu batériu PS124 (prisluSenstvo na objed-navku),
ktora umoznuje manipulaciu s branou pri vypadku elek-trického
pradu.

Sucastou radu ROBUS su aj iné vyrobky, rozdiely medzi jednotlivymi vyrobkami st uvedené v tabulke 1.

Ty p pohonnej jednotky RB600 RB600P RB1000 RB1000P

Ty p koncov ého spinaca elektromechanicky induké&ni elektromechanicky indukéni

Maximéalna dizka kridla 8m 12m

Maximalna hmotnost kridla 600Kg 1000Kg

Maximalny tlak 18Nm 27Nm

Sila (600N) (900N)

Motor a transformétor Motor 24 V DC O 77 mm Motor 24 V DC O 77 mm
Transformator Transformator s toroidnim jadrem

Poznamka: 1 kg = 9,81 N, naprikad 600 N = 61 kg

303mm

2.1) Limity pouZitia vyrobku

Kapitola 8 "Technicky popis" uvadza udaje, ktoré su potrebné k
zisteniu, ¢i je systém ROBUS vhodny pre predpokladany ucel.
Konstruk&éné vilastnosti jednotky ROBUS umoziuju vhodne vyuzt
jednotku pri posuvnych kridlovych branach. Je potrebné, aby tech-
nické parametre posuvnych kridel zodpovedali hodnotém uve-
denym vtabulke 2, 3 a 4.

Efektivna schopnost jednotky automaticky ovladat posuvné brany
zavisi od trenia a od inych faktorov, ako je naprikad lad, ktory
moZe prekazat pii pohybe kridla.

Za ucelom efektivneho riadenia je absolUtne nevyhnutné pocas
celej prevadzky merat silu potrebnu na pohyb kridla. Je potrebné
zabezpedit, aby tato sila bola mensia ako polovica nominalneho
momentu, ktory je uwvedeny v kapitole 8 "Technicky popis"
(odponi¢a sa sila maximalne 50% momentu, pretoze nepriaznivé

RB600, RB600OP

Dizka kridla (m) Max. pocet cyklov/hod.

max. 4 40
4+6 25
6+8 20
8+ 10

10 + 12

Max. pocet za sebou iducich cyklov

20
13
10

210mm

Kimatické podmienky mozu zapri€init zvySenie trenia). Ak chcete
nastavit poCet cykiov za hodinu, poCet za sebou iducich cyklov a
maximalnu povolenu rychlost, je potrebné vziat do Uvahy udaje
uvedené v tabulke 2 a 3.

RB1000, RB1000P
Max. pocet cykiov/hod. Max. pocet za sebou iducich cyklov

50 25
33 16
25 12
20 10
16 8



RB600, RB600P RB1000, RB1000P

Hmotnost kridla (kg) % cy klov Max. povolena rychlost % cy klov Max. povolena rychlost
max. 200 100% V6 = extrémne rychla 100% V6 = extrémne rychla
200 + 400 80 V5 = velmi rychla 90 V5 = velmi rychla
400 + 500 60 V4 = rychla 75 V4 =rychla

500 + 600 50 V3 = stredna 60 V4 = rychla

600 + 800 50 V3 = stredna

800 + 900 45 V3 = stredna

900 + 1000 - 40 V3 = stredna

Dizka kridla umozZfiuje stanovit maximalny podet cyklov za hodinu a poéet za sebou ididch cykov, zatial 8o hmotnost kridla umoZfiuje
percentualne vyjadrit zniZenie poctu cyklov a maximalnej povolenej rychlosti. Naprikiad ak je jednotka ROBUS 1000 namontovana ku
kridlu s dizkou 5 m, je mozné dosiahnut 33 cykov/hod. a 16 po sebe ididch cykov. Ak ma kridlo hmotnost 700 kg, je potrebné znizit
pocet cykov na 50%, tj. 16 cykiov/hod. a 8 za sebou iducich cyklov pii maximalnej povolenej rychlosti V4: rychla. Riadiaca jednotka je
vybavena obmedzovacim zariadenim, ktoré predchadza vzniku prehiiatia sposobeného zatazou motora a diZkou trvania cykov. Ak si
maximalne povolené hodnoty prekroené, toto zariadenie vypne pohonnu jednotku. Zariadenie takisto reaguje na teplotu okolia a v pri-
pade prekroCenia uritej hodnoty jednotku vypne.

Odhad "Zivotnosti" je uvedeny v kapitole 8 "Technické Mastnosti", ¢o je priemema praktickd Zivothost vyrobku. Tato hodnotu velmi
ovplyvriuje koeficient namahy, ktory je vysledkom vSetkych faktorov prispievajlucich k opotrebovaniu. Za u€elom vypracovania takéhoto
odhadu Zivotnosti je potrebné sCitat vSetky koeficdenty ndmahy uvedené v tabulke 4 a potom porovnat kone¢ny vysledok s odhado vanou
zivotnostou v grafe.

Naprikad ak je jednotka ROBUS 1000 namontovana k brane s hmotnostou 650 kg a dlZzkou 5 m, vybavena fotobunkami a bez dalSich
ovplyvriujucich faktorov, vysledny koeficient ndmahy je 50% (30+10+10) a vysledna odhadovana Zvotnost na zakiade grafu vychad za
80.000 cykov.

Koeficient namahy (%) Robus
600 1000

Hmotnost kridla (kg)
max. 200 10 5
200 + 400 30 10
400 + 600 50 20 5 260.000 T -
600 + 700 30 s 2ab00D0

+ > "
700 + 800 40 g 258 000
800 + 900 50 g .
900 + 1000 60 2 200000 \
Dizka kridla (m) 180,000 'k
max. 4 10 5
4+6 20 10 180.000
6+8 35 20 144.000
8+10 35 120000
10 + 12 50
Iné ovplyviujuce faktory 100.000
(ak je moznost, Zze savyskytnu, BO000
v acsia ako 10%)

" - . 80.000 ™
Okolita teplota vysSia ako 40°C alebo nizSia ‘lg.

- 10 10 ~

ako 0°C alebo vlhkost vy$sia ako 80% 40,000 br.._‘

o . . H
Vyskyt prachu a piesku 15 15 000 hh
Vyskyt soli 20 20 |
Preru$enie manév ru f otobunky 15 10 o 1 je
Preru$enie stop manévru 25 20 5 g g g g g E E E g
Rychlost vy§sia ako "L4 rychla" 20 15 =
Tlak aktivny 25 20
Celkovy koeficient namahy %: Koeficient namahy %

Poznamka: Ak koeficient namahy presahuje hodnotu 100%, znamena to, Zze podmienky nie suv rozsahu pripustnych hodnét; je potrebné pouzit

silnej§i model.



2.2) Typické usporiadanie systému

Obrazok 2 znazorfiuje typické usporiadanie automatického oviadania posuvnej brany pomocou jednotky ROBUS.

12

Hreberiova lista

2.3) Zoznam kablov
Obrazok 2 znazoriuje Kasicky spdsob pripojenia zariadeni pomocou kablov; v tabulke 5 st uvedené vilastnosti kablov.

1 Kra¢ovy spinac 8 Sekundama pewna hrana (volitelha)

2 Fotobunky na stipiku 9 Majak so zabudovanou anténou

3 Fotobunky 10 ROBUS

4 Hlavna pevna hrana (volitelnd) 11 Zarazka "zatvaranie"

5 Hlavna pohybliva hrana 12 Sekundama pohybliva hrana (volitelha)
6 Zarazka "otvaranie" 13 Vysiela¢ (Dialkovy oviadac)

1

A Pouzité kable musia byt' vhodné pre dany typ inStalacie, napriklad kabel typu HO3VV -F sa odporuca priv nutornej inStala<ii,
zatial €o kabel typu HO7RN-F je vhodny pre v onkajsiu inStalaciu.

Zapojenie Typ kabla Maximalna pov olena dizka

A: Privod el. pradu 1 ks 3x1,5 mm? 30 m (poznamka 1)

B: Majak s anténou 1 ks 2x0,5 mm? 20 m

1 ks tieneny kabel RG58 20 m (odpori¢a sa menej ako 5 m)

C: Fotobunky 1 ks 2x0,5 mm”® 30 m (poznamka 2)

D: Kla€ovy spinac 2 ks 2x0,5 mm? (poznamka 3) 50 m

E: Pevné hrany 1 ks 2x0,5 mm?® (poznamka 4) 30m

F: Pohy blivé hrany 1 ks 2x0,5 mm? (poznéamka 5)) 30 m (poznamka 5)

Pozn. 1: M6ze sa pouZt napdjaci kabel dlhsi ako 30 m, jeho prierez viak musi byt vac¢ §i, naprikiad 3x2,5 mm?. V blizkosti zariadenia musi
byt zabezpecené uzemnenie.

Pozn. 2: Akje dizka kabla BlueBUS v mzsahu 30 -50 m, je potrebné pouZit kabel 2x1 mm?.

Pozn. 3: Namiesto 2 kdblov 2x0,5 mm2 moZzete pouZt jeden kabel 4x0,5 mm®.

Pozn. 4: Ak chcete pouZt viac ako jednu hranu, pre€itajte si informade o typoch pripojenia v kapitole 7.3.2 "Zadanie STOP", ktoré
odporuéa vyrobca.

Pozn. 5: Na pripojenie pohyblivych hran k posuvnym kridlam je nutné pouzt Spedidlne zariadenia, ktoré umoziuju pripojenie aj potas
pohybu kridla.



3) Indtalacia

A Instalaciu pohonnej jednotky ROBUS smie vykonavat len kvalifikovany personal v silade s platnymi pravnymi normami, Standardmi a

nariadeniami a pokynmi uvedenymi vtomto navode.

3.1) Predbezna kontrola
Pred samotnou inStalddou zariadenia je potrebné vykonat nasle-
dovné kontroly:

* Skontrolujte, ¢i si vSetky materialy v dobrom stave, vhodné na
pouZtie a ¢i zodpovedaju platnym normam.

Uistite sa, Ze zostava brany je vhodna pre automatické ovla-
danie.

- Uistite sa, Ze hmotnost a rozmery kridla si v stilade s hodnota-
mi uvedenymi v kapitole 2.1 "Limity pouZzitia vyrobku".
Skontrolujte, ¢ sila potrebna na pohyb kridla je o polovicu
mensia ako "maximalny moment" a ¢i sila potrebna na udrzanie
kridla v pohybe je o polovicu mensia ako "nominalny moment".
Porovnajte vysledné hodnoty s hodnotami uvedenymi v tabulke 8
"Technické Udaje". Vyrobca odpori¢a silu maximaine 50%,
pretoZze nepriamivé Kimatickk podmienky mbzu zapriCinit
zvySenie trenia.

Uistite sa, Ze na drahe pohybu brany nedochadza pri otvarani a
zatvarani kridla k zvySenému treniu.

Zabrante vykolajeniu brany.

Uistite sa, Ze mechanické zarazky su vyrobené z dostato¢ne
pevného materialu, aby nedoslo k deformadi v pripade, Ze krid-
lo silne narazi do mechanickej zarazky.

Zabezpelte vyvazenie brany: nesmie sa svojvolne pohndt v
Ziadnej polohe.

» Uistite sa, Ze miesto, kde je namontovana pohonna jednotka, nie
je vystavené kontaktu s vodou. V pripade potreby umiestnite

pohonnu jednotku nad Uroven terénu.

3.2) InStalacia prevodového motora

« Uistite sa, ze pohonna jednotka je nain$talovana na dostupnom a
bezpe¢nom mieste pre pripad potreby manualneho odbloko-
vania jednotky.

« Uistite sa, Z2 montazne pozcie vSetkych zariadeni si chranené

pred narazom a montazne povrchy st vyrobené z dostato€ne

pevnych materialov.

Zabrarite ponoreniu komponentov do vody alebo inych tekutin.

Zabrarite kontaktu jednotky ROBUS so zdromi tepla a

otvoreného ohfa, kontakiu s kyselinami, solami alebo poten-

cidlne vybusnym prostredim. Uvedené zdroje by mohli spésobit
poskodenie jednotky ROBUS, poruchy alebo nebezpeéné situa-
cie.

Ak sa v kridle brdny alebo v rozmedzi jej pohybu nachadzaju

pristupové dvere, uistite sa, ¢i dvere neblokuju drahu brany. V

pripade potreby nainstalujte vhodny blokovaci systém.

Ovladadu jednotku zapojujte len do takej sietovej zasuvky, ktora

je vybavena bezpe¢nostnym uzemnenim.

Privod el. energie musi byt chraneny vhodnym magneto-temal-

nym a diferendalnym spinacom.

Privod el. energie musi byt vybaveny isti€om (vzdialenost medz

kontaktmi musi byt aspon 3,5 mm pri kateg6iii prepetia Ill) ale-bo

ekvivalentnym systémom. Pokial nie je isti€ nainstalovany blizko
zariadenia, musi mat poistny systém, braniaci neo-pravnenej
manipuladi.

zormnené na obrazku ¢.5.

Prevodovy motor sa musi upevnit priamo na pripraveny podstavec 4. Naliat betdn a nez za¢ne tvrdnut, upravit zakladowd dosku na

vhodnymi prostredkami, napr. expanznymi kotviacmi skrutkami.

Dalej musi technik, ktory in&taluje motor, previest nasledujuce:

1. Vyhibit zdKiadovu dieru s rozmermi podia obr. 3.

2. Pripravit jednu alebo viac trubiek pre elektrické kable podla obr.
4.

3. Nainstalovat dva Uchyty na zakladovu dosku tak, Ze umiestni
jednu matku pod dosku a jednu na fiu. Matka,umiestnena pod
doskou, sa musi zaskrutkovat na koniec zavitu tak, aby ¢ast so
zavitom presahovala dosku asi 0 25 az 35 mm, ako je to zna-
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hodnoty uvedené na obr. 3. Je treba skontrolovat, ¢i je zak-
ladova doska rovnobezna s kridlom brany a dokonale rovna
(obrazok €. 6). Po¢kajte, kym betdn zatvrdne Uplne.

5. Odmontovat 2 horné matky zakladovej dosky a umiestnit motor
na ne. Je treba skontrolovat, ¢i je motor dokonale rovnobezny s

kridlom a potom zaskrutkovat dve dodané matky s podlozka-mi
podla obr. 7.




6.

Pokial je hreberova lista uz nainstalovana, po upewneni moto-
ra pouZite nastavovade koliky (podla obr. 8) k nastaveniu pas-
torka motoru ROBUS do spravnej vySky tak, aby medz nim a
hrebefovou listou bola véla 1 az 2 mm. Pokial lista nain&talo-
vana nie je, musi ju technik nainstalovat podla navodu k jej
upewneniu:

Uvolnite motor podla odstavca "Uvolnenie a manualny pohyb"

A Aby hmotnost kridla nemala vplyv na motor je ddlezté, aby
medzi pastorkom a hreberiovou liStou zostala toleranda 1 az 2
mm, ako je vidiet na obr. 10.

8.

10.

11.

12

Posunte kridlo a pouZte pastorok ako referenény bod pre
upev-nenie dalSich ¢asti hreberiovej listy.

Odrezte pripadnu presahujucu ¢ast hrebernovej listy.

Otvorte a zaviite branu niekolkokrat a skontrolujte, ¢i je hre-
beriova lista zromnana s pastorkom s max. toleranciou 5 mm.
Naviac skontrolujte, &i je po celej dizke medz pastorkom a hre-
berovou listou zachovana véla 1 az2 mm.

DoKadne utiahnite dve upevnovace matice prevodového
motora, aby bol motor pevne uchyteny k podlozke. Zakryte
upewiovacie matice zodpovedajucimi krytmi podla obr. 11.

. Podla uvedenych pokynov upevnite bezpe€nostnu konzolu (pre

g
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v kapitole "InStrukcie a bezpe€nostné upozomenie pre uzi-
vatelov prevodového motoru ROBUS".

. Uplne otvorte kridlo a polozte prvii &ast ozubnice na pastorok.

Skontrolujte, & zaCiatok hreberiovej listy zodpoveda zadiatku
kridla podla obr. 9. Medz pastorkom a hrebefiovou listou
nechajte asi 1 az 2 mm volu a potom upewnite hreberovu listu
ku kridlu vhodnymi prostriedkami.

prevedenia RB600P a RB1000P postupujte podla kapitoly 3.3
"Upewnenie konzoly koncového spinata v prevedeniach s
indukénym koncovym spinatom"):
Vlozte kridlo do kolajnice pri otvorenej brane tak, aby medz
kridlom a mechanickou zardzkou bola medzera minimalne 2-
3cm.
Posuv ajte konzolu pozdiZ kolajnice v smere otvarania aZ dovt-
edy, kym koncovy spina¢ nezapadne. Potom konzolu posurite
spat minimalne o 2 cm a upevnite ju do kolajnice pomocou nas-
tavovacich kolikov, ako je zndzornené na obrazku 12.
Tento postup zopakuijte aj pre koncovy spina¢ druhej konzoly. 13.

Zaijistéte prevodovy motor podle odstav ce "Uvolnéni a manualni

pohyb" v kapitole "Instrukce a upozoméni pro uZvatele
pfevodového motoru ROBUS".

3.3) Upewvnenie konzoly koncového spinaca v prevedeniach s indukénym koncovwym spinacom
Pri prevedeniach RB600P a RB1000P, ktoré vyuzivaju indukény g
koncovy spinag, je potrebné upevnit konzolu koncového spinaca
nasledovne:

1.

Vlozte kridlo do kd'ajnicky pri otvorenej brane tak, aby medzi kridlom a
mechanickou zarazkou bola medzeraminimalne 2-3 cm.

PosUvajte konzolu pozdiz kofajnicky v smere otvarania az dovtedy, kym sa
nevypne prislusna kontrolka, ako je zndzornené na obrazku 13. Potom posurite
konzolu spat’ minimalne o 2cma upewnite ju do kolajni¢ky pomocou

nastavov acich kolikov.

. Vlozte kridlo do kolajnicky pri zatvorenej brane tak, aby medzi kridiom a

mechanickou zarazkou bola medzeraminimalne 2-3 cm.

. Posivajte konzolu pozdiZ kolajnicky v smere zatvarania az dovtedy, kym

sa nevypne prisluSna kontraka. Potom posurite konzolu spat minimalne o
2 cm a upevnite ju do kolajnicky pomocou nastavovacich kalikov.

A Idealna vzdialenost’ medzi pohonnou jednotkou a kon-

zolou koncovych spinacov je 3 az8 mm, akoje uvedené na
obrazku 14.




3.4) InStalacia roznych zariadeni
Ak potrebujete pripojit dalSie zariadenia, nainstalujte ich podla pokynov uvedenych v prislusnych navodoch. V odseku 3.6 "Popis elek-
trickych zapojeni" skontrolujte, ktoré zariadenia mozno pripgjit k jednotke ROBUS znazomenej na obrazku 2.

3. 5) Elektrické zapojenie az ku svorke. Potom nasadte membranu spat na otvor, ktorym
AZapojovanie elektrickych zariadeni prevadzajte vzdy az po kable prechadzaju. Nad membranou zopnite kable druhou
vypnuti privodu el. energie. Odpojte tiez vietky zalohov acie kablovou svork-ou.
batérie. 4. Zapojte sietovy kabel do prislusnej svorky podla obr. 15, potom
1. Odmontujte ochranny kryt elektronickej riadiacej jednotky motora ROBUS. zaistite kdbel na prvom poistnom kizku kablového zvazku
Pritomje treba odstr anit' postrannt s krutku a zdvihnit' kryt smerom hore. pomocou SVOI‘ky.
2. Zlozte gumovu membranu, ktora uzatvara otvor pre prechod kablov 5. Zapojte ostatné kable podla schémy na obr. 17. Za Ucelom
a vlozte prepojovacie kable rézny ch zariadeni, pricom nechajte asi ulahéenia prace mozete svorky vybrat.
20 - 30 cm dizkovej rezervy. Tab. 5 wadza informéacie o typoch 6. Po zapojeni zaistite kable, zhomaZdené v druhom kablovom
potrebnych kablov a obr. 2 uv adza zapojenie. zvazku, pomocou svoriek. Presah anténneho kablu musi byt
3. Zaistite a spojte kable, ktoré vstupuju do prevodového motora kablovou pripevneny k ostatnym kablom dal$ou svorkou podla obr. 16.

svorkou. Svorku umiestnite pod otvor, ktorym kéble vstupuju. V gumov €
membrane urobte otvor, ktory je o nie€o mensi nez priemer kablov, ktoré
boli zopnuté dohromady a natiahnite membranu nakable

Infomade o zapojeni 2 motorov na opacnych kridlach st uvedené v odseku 7.3.5 "ROBUS v reZime podradenej jednotky".



3.6) Popis elektrickych zapojeni

V tejto kapitole najdete len struény popis elektrickych pripojeni;
dalSie infomade si uvedené v kapitole 7.3 Pridavanie a odpa-
janie zariadeni.

FLASH - Vystup pre majak typu "LUCYB" alebo podobny s jed-
nym 12V svetlom, max. 21W.

S.C.A. -Vystup pre "signalizaciu otvorenej brany ". Moznost
pripojit vystraznu kontrolku (24V, max. 4W).

BLUEBUS - K tejto svorke sa da pripojit kompatibilné zariade-nie.
Zapdjaju sa paralelne iba pomocou dvoch vodi€ov, ktorymi
prechadza napéjanie aj komunika&né signaly. Dalie informade o
zbemid BlueBUS néjdete v kap."7.3.1BlueBUS".

STOP - vstup pre zaliadenia, ktoré blokuju alebo zastavuju pre-
biehajucu ¢innost. Pomocou Specidlnych proceddr na tomto
vstupe mozno piipojit kontakty, ako st naprikiad "normalne
zatvorené" kontakty, "nomalne otvorené" kontakty alebo zariade-
nia s konstantnym odporom. Viac uzitoénych informadii o vstupe
STOP néjdete vodseku 7.3.2 "Vstup STOP".

4) Zavere€na kontrola a spustenie
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STEP-BY-STEP - vstup pre zariadenia, ktoré riadia postupny
pohyb. K tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia, ktoré s v
normalnom stave otvorené.

OPEN - vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba otvaranie. K tomu-to
vstupu moZno pripojit zariadenia, ktoré si v normalnom stave
otvorené.

CLOSE - vstup pre zariadenia, ktoré riadia iba zatvaranie. K
tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia, ktoré st v nomalnom
stave otvorené.

AERIAL - vstup pre anténu na prijimanie radiového signalu
(anténa zabudovana vo vystraznom majaku typu "LUCY B")

Pred vykonanim zavere¢nej kontroly a spustenim fazy automatického oviddania zariadenia vyrobca odporica umiestnit' kridlo priblizne do
polovice drahy pohybu kridla, ¢im zabezpegite jeho volhy pohyb pii otvarani a zatvarani.

4.1) Volba smeru

Smerotvarania je potrebné zvolit podla polohy prevodového
motora vzhladom ku kridlu brany. Pokial' sa kridlo pri otvarani
musi pohybovat vlavo, prepina¢ sa musi posunut dolava, ako je
vidiet na obr. 18. Naopak pokial' sa kridlo musi pohybovat dopra-
va, je treba prepina¢ posunut doprava podla obr. 19.

4.2) Zapojenie privodu el. energie

A Pripojenie pohonnej jednotky ROBUS smie vykonavat len

kvalifikovany a skuseny personal vybaveny potrebnym

naradim a v sulade s platnymi pravnymi normami, Standard-

mi, nariadeniami a pokynmi uvedenymi v tomto nav ode.

lhned po pripojeni jednotky ROBUS do siete je potrebné vykonat

nasledovné kontroly:

1. Uistite sa, Z kontolka na zaradeni
pravidelne, priblizne jedenkrat za sekundu.

2. Uistite sa, Ze kontrolky na fotobunkach blikaju (na oboch: TX a
RX); sp6sob blikania nie je dbleZty, nakolko zavisi od inych
faktorov.

"BLUEBUS" blika

4.3) Rozpoznanie zariadenia

Lo

3. Uistite sa, Ze je vypnuté vystrazné svetlo (majak) pripojené k
vystupu FLASH a kontmolka lampy pripojena k vystupu "Indika-
tor otvorenej brany".

Ak uvedené podmienky nie su splnené, odpori¢a sa okamzte
odpgjit riadiacu jednotku zo siete a dokadne skontrolovat elek-
trické pripojenia.

Dal&ie informacie o rozpoznani a rieSeni problémov néjdete v
kapitole 7.6 "Problémy a rieSenia".

Riadiaca jednotka je po pripojeni do siete schopna vyhodnotit zariadenia pripojené k vstupom BLUEBUS a STOP. Kontrolky L1 aL2 sa

rozsvietia, €o znamena, Ze je potrebné vykonat vyhodnotenie zariadeni.

1. Stlacte tlacidlo ‘ a [Set] aaobe podrzte.

2. Tlacidla uvolnite, ked sa kontrolky L1 a L2 velmi rychlo rozblikaju (priblizne po 3 sekundach).
3. Pockajte par sekind, pokial riadiaca jednotka nedokon¢i vyhodnotenie zariadeni.
4. Po ukoncenifazy vyhodnotenia, kontrolka STOP svieti a kontrolky L1 a L2 zhasnu (kontrolky L3 a L4

zaénu svietit).

Fazu vyhodnotenia pripojenych zariadeni je mozné opakovat v lubovolhom ¢ase, naprikad po inStaladi zariadenia. Ak chcete vykonat
nové vyhodnotenie, postupujte podla odseku 7.3.6 "Vyhodnotenie inych zariadeni”.



4.4) Rozpoznanie dizky kridla
Po ukongeni vyhodnotenia zariadeni zagnu blikat kontrolky L3 a L4, &0 znamena, Ze riadiaca jednotka musi rozpoznat dizku kridla. Diz-ka
kridla sa v tejto faze meria od koncového spinaca zatvarania po koncovy spina¢ otvarania. Toto meranie je potrebné pre stanovenie

brzdiaceho bodu a bodu pre €iasto¢né otvorenie brany.

1. Stlacte tlacitka V a [Set] a podrzte ich stlacené.
2. Ked sa brana za¢ne pohybovat, uvolnite la¢itka (asi po 3 sek.).

3. Skontrolujte, ¢i sa brdna pohybuje v smere otvarania. Pokial nie, stlatte acitko [Stop] a nastavte
smer podla odstavca "4.1 Volba smeru", potom zopakujte postup od bodu 1.
4. PoCkajte, kym riadiaca jednotka otvori bréanu az ku koncovému spinacu. Okamzite potom sa brana

zacne zatvarat.
5. Pockajte, kym riadiaca jednotka zatvori branu.

Aknie st vy$Sie uvedené podmienky spinené, okamzite vypnite privod el. pridu a dékadne skontrolujte elektrické zapojenie. Dalsie

informacie o analyze zavad najdete v kap. "7.6 Problémy a rieSenia".

4.5) Kontrola pohybu brany

Za ucelom doékladnej kontroly drahy brany sa odpori¢a po
dokong&eni fazy vyhodnotenia dizky kridla niekolkokrat branu
otvorit a zatvorit.

1. Ak chcete otvoiit branu, stlacte tlacidlo [Open]. Skontrolujte, €i
sa brana otvara pravidelne, bez zmien v rychlosti. Je potrebné,
aby kridlo spomalovalo vo vzdialenosti medz 70 a 50 cm od
mechanickej zarazky otvarania a Uplne zastavilo v koncovej
polohe. Potom koncovy spina¢ zopne a zastavi dvere asi 2 - 3
cm od mechanickej zarazky otvarania.

2. Ak chcete zatvorit branu, stlacte tacidlo [Close]. Skontrolujte, Ci
sa brana otvara pravidelne, bez zmien v rychlosti. Je potrebné,
aby kridlo spomalovalo vo vzdialenosti medz 70 a 50 cm od

4.6) Predprogramované funkcie

mechanickej zarazky zatvarania a Uplne zastavilo v koncovej
polohe. Potom koncovy spina¢ zopne a zastavi dvere asi 2 - 3
cm od mechanickej zarazky zatvarania.

3. Skontrolujte, ¢i poas pohybu brany majak blika tak, Zze asi 0,5
sek svietia 0,5 sek nesvieti. Pokial mate nainstalovany indika-
tor pripojeny ku svorke S.C.S., skontrolujte, ¢i blikd pomaly
po€as otvarania a rychlo po€as zatvarania.

4.Niekolkokrat otvorte a zatvorte branu, aby ste sa uistili, ¢i niekde
nedochadza k zvySenému treniu. Uistite sa, ¢i je brana spravne
zmontovana a nastavena.

5.Postupne skontrolujte pohonnu jednotku ROBUS, kolajnicu a
konzoly koncovych spinacov, &i si pewne piitiahnuté, stabilné a
odolné voci vyraznému zrychleniu a spomaleniu brany.

Riadiaca jednotka ROBUS ma mnozZstvo programovatelnych Dalgie informacie néjdete v kapitole 7.2 "Programovanie". funkcii.

Funkcie s zostavené tak, aby zabezpecili vaéSinu auto-
matickych procesov. Nastavené funkcie je mozné upravit pomo-
cou Spedalnych programovacich postupov.

4.7) Prijimac radiového signalu

Za uc¢elom riadit pohonnl jednotku ROBUS na dialku sa pouZivatelovi poskytuje moznost pouZit konektor "SM" pre prijima¢ radiového
signalu typu SMXI alebo SMXIS (podla vyberu). Dal$ie informéacie najdete v ndvode na obsluhu prijimaga radiového signalu. Vztah medzi
vystupom prijimaca radiového signdlu a prikazom vykonanym jednotkou ROBUS je popisany v tabulke 6:

5) Testovanie a odovzdanie

Tato cast inStalade automatiza¢ného systému je najddlezitejSia pre
zaistenie maximaélnej Urowne bezpe osti. Testovanie je mozne
tiez prijat ako metédu pravidelnych kontrol spravneho fun-govania
vSetkych réznych zariadeni v systéme.

Vystup ¢ 1 Prikaz "Krok za krokom"
Vystup €. 2 Prikaz "Ciasto&né otv orenie”
Vystup ¢ 3 Prikaz "Otv orenie"

Vystup ¢. 4 Prikaz "Zatv orenie"

A Testovanie systému musi prevadzar kvalifikovany a
skuseny persondl, ktory musi urgit, aké testy je treba previest
vzhtadom k moznym rizikdm a overit, & systém zodpoveda
platnym predpi-som, zdkonom a normam, obzvlast vSetkym
ustanoveniam normy EN 12445, ktoré zavadza testovacie
metody systémov automat-ického otvarania bran. stanovuje
sposoby testov ania automatick-ych systémov bran.
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5.1) Testovanie

Kazda sucast systému, tj. bezpe¢nostné hrany, fotobunky, nudzové
zarazky, atd., vyZzaduje Specfificky test. Preto doporu€ujeme, aby ste
postupov ali podla instrukciiv prislusnych navodoch.

Pri testovani motora ROBUS postupujte nasledov ne:

1. PIne dodrZujte inStrukcie uvedené v tomto navode, obzvast v
kap. 1 "BezpeCnostné instrukcie".

.Pomocou oviddacich alebo blokovacich zariadeni (voli¢, ova-
dade tlacitka alebo radiovy vysielat) prevedte test otvarania,
zatvarania a zastavovanie brany a skontrolujte, ¢i sa kridla
poslvaju v poZzadovanom smere.

.Postupne skontrolujte funkciu vsetkych bezpe€nostnych zari-
adeni (fotobunky, citlivé hrany, nuddzové zardzky, atd.).
Konkrétne vzdy po aktivadi zariadenia na riadiacej jednotke
dvakrat zablikd kontrolka "BLUEBUS", ¢o znamena, Ze riadiaca
jednotka registruje prislusnu akciu.

N

w

5.2) Uvedenie do prevadzky

Systém sa mdZe uviest do provadzky az po uspesnom dokonceni
v8etkych fazi testovania motora ROBUS a dal$ich zaradeni. Nie
je momé systém uvadzat do provadzky postupne alebo umoznit
jeho pouzivanie v provizérnych podmienkach.

1. Zaistite a aspori na 10 rokov uschovajte technicki dokumentaciu
pre automaticky systém. Tato dokumentdcia musi obsahovat
aspon: montazny vykres systému, schému zapojenia, analyzu
rizik a piijaté rieSenie, prehlasenie vyrobcov vSetkych zariadeni
o zhode (pre ROBUS pouzivajte priloZzené prehlasenie o zhode),
képiu navodu k pouztiu a plan udrzby systému.

.Na branu umiestnite Stitok minimalne s nasledujucdmi Gdajmi:

N

typ automatického systému, meno a adresu vyrobcu (osoby
zodpovedné za uvedenie do prevadzky), vyrobné &islo, rok
vyroby a ozna€enie "CE".

6) Udrzba a likvidacia
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4.Aby ste skontrolovali fotobunky a skuto€nost, Ze nedochadza k
interferendii s inymi zariadeniami, viozte valec s priemerom 5 cm
a dizkou 30 om do optickej osy najprv pobliz fotobunky TX,
potom RX a nakoniec doprostred a skontrolujte, ¢i sa vzdy zari-
adenie spusti, pri€om prepinajte z aktivneho do vystrazného
rezimu a naopak. Nakoniec vyskiSajte, ¢i riadiaca jednotka pre-
vadza spravnu akciu, napr. Ze zmeni smer pohybu brany po¢as
zatvarania.

5.Ked su nebezpetné situace, spdsobené pohybom brany,
zabezpeCenim obmedzenim sily narazu, musi uzivatel zmenit
silu narazu podla normy EN 12445. Ked sa k obmedzeniu sily
narazu pouziva nastavenie "rychlosti" a "sily motora", skuste
najst nastavenie, ktoré dava najlepsie vysledky.

3. Blizko brany nainstalujte trvaly $titok s informaciami o uvolneni a
manuadlnej manipuladi.

4. Pripravte prehlasenie o zhode automatického systému a
doructe ich viastnikovi.

5. Pripravte pre Vastnika "Navod k instaladi a bezpe¢nostné upo-
zomenie" a doru¢te mu ho.

6. Pripravte plan udrzby automatického systému a doructe ho
vlastnikovi. Musi obsahovat' vSetky inStrukcie, tykajluce sa udrz-
by automatického systému.

7.Pred uvedenim systému do prevadzky informujte vlastnika
pisomne o nebezpe€i spojeného s prevadzkou zariadenia (napr.
v "Navode na instalaciu a v bezpe€nostnych upozomeni-ach".)

Tato kapitola posky tuje informacie potrebné kvy pracov aniu planu udrzby a informacie o tom, ako previest likvidaciu motora ROBUS.

6.1) Udrzba

Aby nedo8lo k strate zaruky, v systéme automatického oviadania
je potrebné vykonavat pravidelnu udrzbu. Za tymto u€elom je jed-
notka ROBUS vybavena pocitadlom manévrov a vystraznym sys-
témom, ktory upozorfiuje na potrebu vykonania udrzby, ako je uve-
dené vodseku 7.4.3 "Upozorfiovania udrzby".

A Udrzbu je nevyhnutné vykonavat v zhode s bezpe&nost-
nymi nariadeniami uvedenymi v tomto navode a v sulade s
prislusnymi pravnymi normami a Standardmi.

V pripade pritomnosti inych zariadeni, postupujte podla nariadeni
uvedenych v prislusnych planoch udrzby.

6.2) Likvidacia

Zariadenie ROBUS je zhotovené z rozlicnych druhov materidlov.
Niektoré z nich mozno recykovat: ocel, hlinik, plasty, elektrické
kable. Niektoré materidly je potrebné Zikvidovat (batérie a elek-
tronické plosné spoje).

A Niektoré elektronické komponenty a batérie mézu obsahovat
latky znecistujice Zivoné prostredie. Neznelistujte Zivotné
prostredie. Infomujte sa o spdsobe recyklace a likvidace
pouZitych materidlov, ktory je v stlade s platnymi nariadeniami.

1. Zariadenie ROBUS vyzaduje vykonavat planovanu udrzbu
kazdych 6 mesiacov alebo po uskutoéneni maximélne 20.000
manévrov od predchadzajucej udrzby:

2. Odpojte privod el. energie a batéiie (ak je si¢astou systému)

3. Skontrolujte opotrebovanie  jednoftlivych komponentov
zabezpeCujudch automatické ovladanie. ZvySenu pozormost
venujte opotrebovaniu a hrdzaveniu konStrukénych casti.
Vymeiite véetky Sasti, ktoré nespifiaji pozadovany $tandard.

4. Skontrolujte opotrebovanie a trhliny na vsetkych pohyblivych
Castiach: pastorok, kolajnica a komponenty kridla. V pripade
potrebyich vymerite.

5. Znova zapojte zaliadenie do siete a vykonajte testovanie a kon-
trolu tak, ako je uvedené vodseku 5.1 "Testovanie".

1. Odpojte privod el. energie a batérie (ak je siastou systému).

2. Odpojte v8etky zariadenia a prisluSenstvo tak, Zze budete postupovat,
ako je uvedenév kapitole 3 "InStalécia”, alev opa¢nom poradi.

3. Akje to mozné, roztriedte jednotlivé Casti, kioré je potrebné
recyklo-vat alebo zlikvidovat odliSnym spésobom (naprikiad
kovové €asti je potrebné Zikvidovat oddelene od plastovych
Casti, romako ako elek-tronické karty, batérie a podobne).

4. Jednotlivé materidly roztriedte a odovzdajte ich miestnej

zberni odpadov, ktora je opravnena na recyklaciu a likvidaciu.



7) DalSie informacie

V tejto kapitole sa pojednava o programovani, pispdsobeni parametrov, vyhladavani a ieSeni poruch.

7.1) Programovacie tlac¢idla
Tato kapitola sa zaobera programovanim a personaliza-
ciou systému, pristupom k chybam a ich rieSeniu

Open Tlacitko "OPEN" (otvorit) umozZriuje uZivatelovi riadit’ otva-
A ranie brany alebo pohybovat programovacim bodom
nahor.
Stop Tlacitko "STOP" umoZiiuje uZivatelovi zastavit pohyb Set
brany. Ked toto laCitko podrzite dihSie nez 5 sekind,
dostanete sa do programovacieho rezimu.

Close Tlagitko "CLOSE" (zavriet) umozriuje uzivatelovi riadit zatva-

ranie brany alebo pohybovat programovacim bodom dole.

7.2) Programovanie

Jednotka ROBUS je vybavena niekolkymi programovatelnymi
funkciami. Funkcie sa nastavuju pomocou 3 flaCidiel na riadiacej

jednotke: A [Set] ' a pouzivaju sa prostrednictvom 6smych

LED kontroliek L1 az L8.

Programovatelné funkcie, kioré su k dispozcii na jednotke
ROBUS, st nastavené v 2 Urovniach:

Uroven 1: funkcie mo2no aktivovat ("ON" - zapnuta funkcia, "OFF'
- vypnuta funkcia). V tomto pripade kazda z kontmliek L1 az L8
vyjadruje stav funkcie. Ak kontr. svieti, funkcia je zapnuta, ak
kontrolka nesviet, funkcia je vypnuta, ako je uvedené v tabulke 7.
Uroven 2: parametre mozno nastavit na stupnici hodnét (od 1 do
8). V tomto pripade kazdd z kontroliek L1 az L8 vyjadruje nas-
tavenu hodnotu (k dispozidi je 8 moznych nastaveni), ako je uve-
dené v tabulke 9.

7.2.1) Funkcie urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)

Led Funkcia Popis

L1 Automatické zatvorenie Tato funkcia automaticky zatvori dvere po uplynuti naprogramovaného ¢asu. Tento¢as je vyrobcom
prednastaveny na 30 sekind, ale mozno ho zmenit na 5,15, 30,45, 60, 80, 120 a 180 sekind. Ak je
tato funkcia vypnutd, ¢innost brany bude poloautomaticka.

L2 Zatvorenie Této funkcia znamena, Ze je mozné zavriet brdnu 5 sekind po rozpojeni fotobunky, i ked je doba

po deaktivadi pauzy nastavena na vysSiu hodnotu. Fungovanie zavisi na to, ¢i je automatické zatvaranie aktivne
fotobunky alebo nie.
Ked'je "automatické zatvaranie" aktivne, otvaraci pohyb sa zastavi okamzte po rozpojeni fotobuniek.
Po 5 sekundach sa brana zaéne zatvarat. Ked "automatické zatvaranie" nie je aktivne, otvaraci
pohyb sa neprerusi, ale 5 sekind po rozpojeni fotobunky sa zaéne brana zatvarat.
Ked této funkcia nie jeaktivna, pauza do zatvorenia bude zodpovedat naprogramovanému Udaju.

L3 Zatvaranie Ak senzor zisti, Ze brana je po vypadku pridu otvorena spusti sa funkcia "Zatvaranie zakazdym" a

zakazdym brana sa zatvori. Ak funkcia nie je zapnuta po¢as obnovenia pradu, brana zostane otvorena.

L4 Pohotovostny Tato funkcia umozZiiuje pouzivatelovi znizt spotrebu energie na minimum, najma v pripade pouZtia

rezim vyrovnavacich batérii. Ak je tato funkcia zapnuta, riadiaca jednotka zopne vystup BLUEBUS (a
nasledne knemu pripojené zariadenie) a po uplynuti 1 minuty od ukonéenia manévru vsetky kontrolky
zhasnu. Jedina kontrolka, ktora zostane svietit, je kontrolka vystupu BLUEBUS, ktora pomaly blika.
Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, restartuje sa za i€elom dokon€enia €innosti. Ak je tato funkcia
vypnuta, nie je mozné zniZit spotrebu energie.

L5 Spitka Kedje tato funkcia aktivovana, bude vypnuté postupné zrychlovanie na zaciatku kazdého pohybu.
Umoznuje $pickovy tlak v pripadoch, ked vysoké statické trenie, spdsobené napr. snehom alebo ladom,
blokuje pohyb brany. Ked tato funkcia nie je aktivna, zaGne pohyb brany postupnym zrychlovanim.

L6 Predbezné blikanie Zapnutie tejto funkcie umozni, Ze medz zapnutie vystrazného svetla a spustenie manévru su viozené
3 sekundy za u¢elom vopred varovat pouzivatela pred moznou nebezpe¢nou situddou. Ak je tato
funkcia vypnutd, vystrazné svetio sa zapne v tom istom ¢ase, ako sa spusti manéver.

L7 Ciasto&né otvorenie Zapnutim tejto funkcie vSetky prikazy pre "zatvorenie" (vstup "CLOSE" alebo radiovy prikaz "CLOSE")
aktivuju manéver Ciastocného otvorenia (ako je uvedené v tabulke 9, kontrolka L6).

L8 Podriadena jednotka Zapnutim tejto funkcie sa z jednotky ROBUS stane "podradena jednotka”: tymto spésobom je momé

synchronizovat ¢innost dvoch motorov na opacnych kridlach, pricom jeden motor pracuje ako
"nadradena jednotka" a druhy ako "podradena jednotka". DalSie informacie najdete vodseku 7.3.5
"ROBUS v reZime podradenej jednotky"

Poc¢as nomalnej ¢innosti jednotky ROBUS sa kontrolky L1 az L8 budu zapinat alebo vypinat v zavislosti od stavu funkcie, ktoru
predstavuju. Naprikad ak bude funkcia "Automatické zatvorenie" zapnuta, kontrolka L1 bude sviefit.
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7.2.2) Programovanie Urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)

Funkcie urowne 1 st vyrobcom prednastavené na "VYPNUTE", ale ich stav mozno zmenit, ako je uvedené v tabulke 8. DoKadne dodrzi-
avajte postup, pretoze medz stlatenim jedného a druhého tiaCidla je vyhradeny ¢as maximaline 10 sekind. Ak tento vyhradeny ¢as
uplynie, postup bude automaticky zastaveny a do paméate budu uloZzené Upravy v nedokon¢enom stave.

1. Stladte lacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy). i
[ 3s

2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked zaCne blikat kontrolka L1. Wl

3. Pomocou tlagitok M alebo W presurite blikanie na LED, kiora predstawuje funkciu, *f 'i't i
ktoru chcete zmenit. L7

4. Stlacte tlacidio [Set] aby ste zmenili stav funkcie (kratke blikanie = funkcia vypnuta,
dihé blikanie = funkcia zapnuta).

5. Pred ukonéenim programu pokajte 10 sekind, aby mohol uplynut maximalny ¢as.

|
E‘-‘;J’ 10s
Poznamka: Ak chcete nastavit iné funkcie na zapnuté/vy pnuté v tej istej programov acej faze, opakujte postup uvedenyv bode 3 a 4.

7.2.3 Programovanie Urovne 2 (nastavitelné parametre)

Kontrolka Parameter LED Urove# Hodnota Popis
L1 5 sekiund
L2 15 sekund Nastavuje pauzu, tj.c¢as, ktory uplynie do
L1 Pauza L3 30 sekind automatického zatvorenia. Toto nastave-
L4 45 sekind nie je mozné vykonat iba vtedy, ak je
LS 60 sekind funkcia automatického zatvorenia zap-
L6 80 sekiund nuta.
L7 120 sekund
L8 180 sekind
L1 Otvorit - zastavit - zatvorit' - zastavit’
L2 Otvorit' - zastavit' - zatvorit' - otvorit
L3 Otvorit' - zatvorit - otvorit - zatvorit Riadi postup spojeny so zadanim
L2 Krok za L4 Prevadzka neriadena obsluhou) kro kovej sekvencie po prvom prikazez
krokom L5 Prevadzka neriadena obsluhou 2 dialkového oviddania (vidtab. 4 a 5)
L6 "Krok za krokom 2" menej ako 2" spdsobia Ciastoéné otvorenie
L7 Prevadzka riadena obsluhou
L8 "Poloautomatické" otvaranie, zatvaranie
"pomocou obsluhy"
L1 Velmi nizka
L2 Nizka
L3 Stredna
L3 Rychlost L4 Vysoka Nastavuje rychlost motora za normélneho
L5 Velmi vysoka chodu.
L6 Extrémne vysoka
L7 Otvara "rychlo"; zatvara "pomaly"
L8 Otvara "extrémne rychlo"; zatvara "rychlo”
L1 Funkcia "Indikator otvorenej brany"
L2 Zapnuta, ak je kridlo zatvorené
L3 Zapnuta, ak je kridlo otvorené Nastavuje funkciu priradenu vystupu
L4 Vystup indikéto- |4 Aktivna pii 2. radiovom signale S.C.A. (mozno priradit fubovornt funkeiu,
ra "Otvorena L5 Aktivna pii 3. radiovom signale na vystupe je napatie 24V - 30 +50% s
brana" L6 Aktivna pri 4. radiovom signéle maximalnym vykonom 4W).
L7 Indikator udrzby
L8 Elektrické zamykanie
L1 Pre super lahku branu
L2 Pre velmi fahkt branu Nastavuje systém, ktory riadi silu motora
L3 Pre ahk branu za Ucelom prisposobit silu hmotnosti
L5 Sila L4 Pre piiememd branu brany. Systém riadenia sily takisto meiia
motora L5 Pre priememe tazki branu okolitu teplotu, v pripade velmi nizkej
L6 Pre tazka branu teploty automaticky zvysi silu motora.
L7 Pre velmi tazki branu
L8 Pre super tazki branu



Kontrolka Parameter LED Uroven Hodnota Popis

L1 0,5m
L2 1m Nastavuje mieru Ciastoného otvorenia.
L3 1,5m Ciasto&né otvorenie mdze byt riadené
L6 Ciastogné L4 2m pomocou 2. radiového prikazu alebo
otvorenie LS 2,5m pomocou funkcie "Zatvorenie". Ak je funk-
L6 3m cia "Zatvorenie" zapnuta, prejde do
L7 3,4m funkcie "Ciasto&né otvorenie".
L8 4m
L1 Automatické (zavisi od nam¢nosti mané-
Vrov)
L2 1000 Nastavuje po¢et manévrov, po ktorom je
Upozormiova- L3 2000 potrebné vykonat udrzbu systému auto-
L7 nie udrzby L4 4000 matického oviadania (vid odsek 7.4.3
LS 7000 "Upozormovania udrzby").
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru
L2 Vysledok 2. manévmu
Zoznam L3 Vysledok 3. manévmu Je mozné uchovat 8 poslednych vyko-
L8 poruch L4 Vysledok 4. manévmu nanych manévrov, po€as ktorych sa
L5 Vysledok 5. manéviu vyskytla porucha (vid odsek 7.6.1 Zaloho-
L6 Vysledok 6. manévmu vanie poruch).
L7 Vysledok 7. manévmu
L8 Vysledok 8. manéviu

Poznamka: Riadok oznaCeny sivou farbou predstavuje prednastavenia vyrobcu.
V&etky parametre mozno nastavit bez vedlajSich u€inkov; zvySenu pozomost venujte nastaveniu parametra "sila motora":

» Na kompenzadiu trenia kridla nepouZivajte prili$ vysoké hodnoty "sily motora". Neimema sila mdéze narusit ¢innost bezpecnostn ého
systému a mdze spdsobit poSkodenie kridla.

* Ak pouijete "silu motora" za u€elom napoméct systému redukovat silu ndrazu, po kazdom nastaveni silu znow zmerajte v stlade s
normou EN 12445.

» Opotrebovanie a poveternostné podmienky ovplyvriuju pohyb brany a preto je potrebné vykonavat opakované nastavenie sily.

7.2.4) Programovanie urovne 2 (nastavitelné parametre)

Nastavitelné parametre si vyrobcom prednastavené tak, ako je uvedené v tabulke 9, a si znazornené sivou farbou. Parametre je mozné
zmenit, ako je uvedené v tabulke 10. Medz stlatenim jedného a druhého tlacidia je vyhradeny €as maximalne 10 sekiund. Ak tento
vyhradeny €as uplynie, postup bude automaticky zastaveny a do paméate budu ulozené upravy v nedokonéenom stave.

1 Stlacte la¢itko [Set] a podrzte ho stisknuté (asi 3 sekundy).
2. Ked zacne LED L1 blikat, tlacitko [Set] uvolnite.
3 Pomocou tacitok g alebo v presurite blikanie na "vstupné LED",

ktoré predstavuje parameter, ktory chcete menit.
4, Stal¢te acitko [Set] a podrzte ho poas krokov 5 a 6.

5. Pockajte asi 3 sekundy, po tejto dobe sa rozsvieti LED, oznacujuca aktualne Lo
nastavenie prislusného parametra. j_j.*T*“
6. Pomocou tladitok A alebo v presufite blikanie na LED, ktoré predstavuje poZadovanu hodnotu. tf ft
[ ajori_w|
7. Uvohite tlagitko [Set] 1
8. Pred opustenim programu pockajte 10 sekind, aby ubehol max. ¢asovy odstup. *";}%{
r..-’_\l‘)_‘ll 10s

Poznamka: Ak choete nastavit iné parametre v tej istej programovacej faze, opakujte postup uvedeny v bode 3 az 7.
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7.2.5) Priklad programovania Urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)
V tomto priklade je zahrnuty postup, ktory je potrebné dodrzat, ak chcete zmenit prednastavenéfunkcie nasledovne:
- zapnut funkciu "Automatické zatvorenie" (L1) - zapnut funkciu "Zatvarenie zakazdym" (L3).

1. Stlacte tlacitko [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy).

2. Tlagidlo [Set] uvolnite, ked zane blikat kontrolka L1.

3. Znovu stlacte tlacidlo [Set], aby ste zmenili stav funkcie priradenej kontrolke L1
(Automatické zatvorenie). Kontrolka L1 zablika (dIhé bliknutia).
4. Dvakrat stlacte tlacidlo v aby ste blikajucu kontrolku posunuli na kontrolku L3.

5. Znovu stlacte lacidlo [Set], aby ste zmenili stav funkcie priradenej kontrolke L3
(Zatvaranie zakazdym). Kontrolka L3 zablikéa (dihé bliknutia).
6. Pred ukonéenim programu pokajte 10 sekind, aby mohol uplynat maximalny ¢as.

Po ukonéeni tejto operade musia zostat kontrolky L1 a L3 zapnuté, & o znamena, Ze funkcie
"Automatické zatvorenie" a "Zatvaranie zakazdym" su zapnuté.

7.2.6) Priklad programovania urovne 2 (nastavitel’né parametre) V tomto prik ade je zahrnuty postup, ktory je potrebné dodrzat, ak chce-te

zmenit prednastavené hodnoty parametrov nasledovne:zwsit hodnotu parametra "Pauza" na 60 sekind (vstup pomocou kontrolky L1 a troveri pomocou kontrolky L5) a
znizit hodnoty parametra "Sila motora" pre lahké brany (vstup pomocou kontrolkyL5 a Uroveri pomocou kontrol ky L2)

1. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy)
2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked zane blikat kontrolka L1.

3. Stlacte tla¢idlo [Set], a podrzte poCas kroku 4 a 5.

4. Pockajte priblizne 3 sekundy, po kiorych sa rozblika kontrolka L3, ktora predstavuje

aktualnu hodnotu parametra "Pauza".

5. Dvakrat stlac¢te tlacidlo A J ,aby ste svietiacu kontrolku posunuli na kontrolku L5,
ktora predstavuje nowd hodnotu parametra "Pauza".

6. Uvolnite lacidlo [Set]

7. Styrikrat stladte flacidlo \ aby ste blikajucu kontrolku posunuli na kontrolku L5.
8. Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte pocas kroku 9 a 10.
9. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozblika kontrolka L5, ktora predstavuje

aktualnu hodnotu parametra "Sila motora".
10. Trikrat stlacte lacidlo fby ste svietiacu kontrolku posunuli na kontrolku L2,

ktora predstavuje nowi hodnotu parametra "Sila motora".
11. Uvolnite tlacidio [Set].

12. Pred ukonéenim programu pockajte 10 sekiind, aby mohol uplynit maximainy ¢as.

7.3) Pridavanie alebo odnimanie zariadenia

K systému automatického ovladania ROBUS je momé v
fubowvolnom ¢€ase pripojit a odpojit rdzne zaradenia. Zaradenia
mozno zapojit k vstupu BlueBus a vstupu STOP, ako je vysvetlené
v nasledownych odsekoch.

7.3.1) BlueBUS

Technolégia BlueBUS Vam umozZiuje pripdjat kompatibilné zari-
adenie len pomoocou dvoch drétov, kioré prenasaju elektricki
energiu a komunikaéné signaly. VSetky zariadenia su pripojené
paralelne pomocou dvoch drotov viastnej zbemice BLUEBUS. Nie
je potreba kontrolovat polartu, kazdé zariadenie je rozpoznané
individualne, pretoZe je mu poCas inStalacie pridelend jednoz-
na¢na adresa. K zbernid BlueBUS je mozné pripgjit fotobunky,
bezpetnostné zaiiadenie, ovladacie tlaCitka, signalizatné svetlo,

Vzdy, ked pripojite alebo odpojite niektoré zariadenie, je
potrebné, aby systém automatického ovladania vykonal fazu
vyhodnotenia zariadeni podla pokynov uvedenych v odseku
7.3.6 "Vyhodnotenie inych zariadeni".

atd. Riadiaca jednotka ROBUS rozpozava vsetky pripojené zari-
adenia individudlne prostrednictvom vhodného rozpoznavacieho
procesu a dokaze zstit vSetky odchylky s absolutnou presnostou.
Z tohto dévodu musi riadiaca jednotka po kazdom pridani ¢&i
odobrati zariadenia prejst procesom rozpoznania, vid odstavec
7.24 "Rozpommanie dalSich zariadeni



7.3.2) Vstup STOP

STOP je vstup, ktory spdsobuje okamzité premusenie pohybu (s

kratkym spatnym pohybom). K tomuto vstupu sa pripgjaju zari-

adenia s normdlne otvorenymi kontaktmi "NO", zariadenia s nor-

malne zavretymi kontaktmi "NC" a zariadenia s vystupom s kon§-

tantnym odporom 8,2 k?, ako su citlivé hrany.

Pocas fazy rozpoznavania riadiaca jednotka rozpozna typ zari-

adenia, pripojeného k vstupu STOP (vid odstavec 724

"Rozpoznavanie dalSich zariadeni"); nasledne vzdy vyda prikaz k

zastaveniu pohybu, ked ddjde k zmene Zsteného stavu. K vstupu

STOP mozno pripojit viac zariadeni za predpokiadu, Ze pod-

niknete prislusné opatrenia:

» Akykolvek pocet zariadeni typu NO mozete pripojit k sebe para-
lelne..

+ Akykolvek pocet zariadni typu NC mozete k sebe pripojit sério-
vo.

7.3.3) Fotobunky

Pomocou adresovania za pouZtia $pedalnych spojok umozZiuje
systém "BlueBUS", aby riadiaca jednotka rozpozavala fotobunky
a je mozné im priradit spravnu detekénu funkciu. Adresovanie sa
musi prevadzat na TX i na RX (nastavenie spojok rovhakym sp6-
sobom), pricom je treba zaistit, aby sa nevyskytovali Ziadne iné
dvojice fotobuniek s rovnakou adresou. Pri pouZiti motora ROBUS
k pohonu posuvnej brany mozete nainstalovat fotobunky podia
obr. 22. Po inStaladi alebo demontaZ fotobuniek musi riadiaca
jednotka prejst fazou rozpoznavania podla popisu v odstavci "7.34
Rozpoznanie dalSich zariadeni".

Fotobunka

FOTO

Externa fotobunka h = 50
aktivuje sa pri zatvoreni brany
FOTOII

Externa fotobunka h = 100
aktivuje sa pri zatvoreni brany
FOTO1

Externa fotobunka h = 50
aktivuje sa pri zatvoreni brany
FOTO1 1l

Interna fotobunka h =100
aktivuje sa pri zatvoreni brany

Konektor

7.3.4) Opticky snima¢ FT210B

Opticky snima¢ FT210B spdja v sebe zariadenie, ktoré usmermiuje
silu (typu C v sulade s normou EN 1245) a detektor, ktory odhalu-
je prekdzku na optickej osi medz vysielatom TX a piijimacom RX
(typu D v stlade s nomou EN 12453). Signal stavu snimacej
hrany na optickom snimaci FT210B je prenasany pomocou lG¢a
fotobunky, pricom spaja 2 systémy do jedného zaiiadenia. Vysiela-
cia Cast je umiestnena na pohyblivom kridle a je napdjana z
batérie, ¢im eliminuje situdce s nedostatoénym napajanim.
Spotreba batérie je redukovana pomocou Speciadlnych obvodoy,
ktoré zaru€uju zivotnost batérie az na 15 rokov (vid podrobnosti
odhadu Zivotnosti vnavode vyrobku).

Zlu€enim zariadenia FT210B do snimacej hrany (napriklad
TCB65) je mozné dosiahnut Uroven bezpe€nosti "hlavnej hrany",
ktor vyZaduje norma EN 12453 pre "vSetky spdsoby pouZivania"
a pre vSetky "spOsoby aktivacie".

« Dve zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kOhm mbzete
zapojit
paralelne; v pripade potreby mbdZete zapojit viac zaradeni "do
ka skady" s jednym ukon€ovacim odporom 8,2 kOhm

« Je mozné kombinovat normalne otvorené a normalne zatvorené
zariadenia paralelnym zapojenim dvoch kontakiov s tym, Ze je
treba zapojit zariadenie s konstantnym odporom 8,2 kOhm do
série s normalne zatvorenym kontaktom (takto mozete kombi-
novat 3 zariadenia: normélne otvorené, norméine zatvorené a
8,2 kOhm).

A Ked' pouzivate vstup STOP k pripojeniu zariadenia s
bezpecnostnymi funkciami, je treba si uvedomit’, ze iba za-
riadenia s konstantnym odporom 8,2 kOhm zarucuju bezpeénu
kategoriu 3 podla euépskej normy EN 954-1.

Fotobunka

FOTO2
Externa fotobunka
aktivuje sa pii otvoreni brany

Konektor

FOTO21l I
Interné fotobunka h =100 j}zé;}“”]]
aktivuje sa pii otvoreni brany Z

FOTO 3 T
Nezavisla fotobunky pre cely systém |5§§/
automatického ovladania. .

A Ak inStalujete fotobunky FOTO 3 a FOTO Il spolu, pozicia
prvkov fotobuniek (TX-RX) musi byt' v sulade s pokynmi uve-
denymi v prisluSnom navode pre fotobunku.

Ak je opticky snima¢ FT210B zli¢eny do snimacej hrany
"odporového typu" (8,2 k?), je chraneny pred vlastnymi porucha-mi.
Je vybaveny Specidinym antikoliznym obvodom, ktory zabrariuje
interferendi s ostatnymi detektormi, aj ked nie je Zuceny s inym
zariadenim, a umoZiuje piipojenie dodato¢nych fotobuniek,
naprikad v pripadoch, kedy branou prechadza tazky dopravny
prostriedok a druha fotobunka je normalne umiestnend 1 m od
zeme. (Pri pomalom prechode doprawného prostriedku s vysokym
podvozkom mbze nastat pripad, ked jeden par foto-buniek "vidi na
seba" medzi kolesami, alebo inymi ¢astami pod-vozku.)

Dalsie informacie o pripojeni a spdsoboch adresovania najdete v
navode na obsluhu optického snimac¢a FT210B.
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7.3.5) ROBUS vreZime "podradenej jednotky"

Pomocou spravneho naprogramovania a pripojenia méze jednot-
ka ROBUS pracovat' v rezime "podradenej jednotky". Tato funkcia
sa pouziva, ked je potrebné synchronizovat pohyb dvoch kridel.

V tomto reZime jedna jednotka ROBUS pracuje ako nadraden3,
ktora riadi pohyb a druha jednotka pracuje ako podriadena, ktora
vykonava prikazy prenasané nadiadenou jednotkou (vSetky jed-
notky ROBUS s vyrobcom prednastavené do reZzimu nadradenej
jednotky).

Ak chcete jednotku ROBUS nastavit do rezmu podradenej jed-
notky, je potrebné zapnut funkciu Growme 1 "ReZm podradenej
jednotky" (vid tabulka 7).

Prepojenie medzi nadradenou a podradenou
zabezpecené prostrednictvom vstupu BlueBUS.

jednotkou je

A V tomto pripade je potrebné zohladnit polaritu dvoch
jednotiek ROBUS, ako je znazornené na obrazku 26 (pri ostat-
nych zariadeniach nie je potrebné zohladnov at’ polaritu).

Ak chcete nainstalovat' 2 jednotky ROBUS do reZmu nadradenej a

podradenej jednotky, postupujte podla uvedenych pokynov:

» Nainstalujte 2 motory tak, ako je zndzornené na obrazku 26. Nie
je délezité stanovit, ktory motor bude nadradeny a ktory
podradeny. Pri vybere je potrebné zvazit mozosti pripojenia a
skutocnost, Ze prikaz "Krok za krokom" zadany podradenej jed-
notke umozni uplne otvorit’ kridlo len podradenej jednotke.

LUCYB

x MOFB

OPEN CLOSE MOSE

Zapojte 2 motory tak, ako je zndzornené na obrazku 26.

Pre oba motory vyberte smer otvarania, ako je zobrazené na
obrazku 25 (takisto vid odsek 4.1 "Vyber smeru").

Zapojte oba motory do siete.

Na podradenej jednotke ROBUS naprogramuijte funkciu "Rezm
podradenej jednotky" (vid tabulka 7).

Na podradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie zari-
adenia (vid odsek 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni").

Na nadradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie zairi-
adenia (vid odsek 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni").

Na nadradenej jednotke ROBUS vykonajte vyhodnotenie dizky
kridla (vid odsek 4.4 "Vyhodnotenie dizky kridla").

LUCYB

STOP PP

N

\

/

U

FLaExrxR
naannn

Wi

AN

Pri zapdjani dvoch motorov do reZmu nadradenej/podradenej jednotky venujte zvySend pozornost nasledovnym skuto€nostiam:
» Vsetky zariadenia, vratane prijimaca radiového signalu musia byt pripojené k nadradenej jednotke ROBUS.

» Ak pouzivate batérie, kazdy motor musi mat’ svoju Vastnu.

» VSetky programovania uskuto¢nené na podradenej jednotke ROBUS su anulované (su nahradené programovaniami nadradenej

jednotky), okrem programovani, ktoré st uvedené v tabulke 14.



Funkcie urovne 1 (zapnutie/vypnutie funkcii)
Pohotovostny rezim

Rezim "Spi¢ka"

ReZim podradenej jednotky

K podradenej jednotke je mozné pripajit’
» vystrazné svetlo (vystup FLASH)

» svetlo "Otvorena brana"(vystup S.C.A))
+ senzitivna hrana (vstup STOP)

Funkcie urovne 2 (hastavitelné parametre)
Rychlost' motora

Vystup indikatora "Otvorena brana"

Sila motora

Zoznam poruch

* prikazové zaradenie (vstup STEP-BY-STEP), ktoré riadi Uplné otvaranie kridla len na podradenej jednotke.

» vstupy OPENa CLOSE sa na podradenej jednotke nepouzivaju

7.3.6) Rozpoznavanie dalSich zariadeni

Normdélne sa vyhodnotenie zaradeni, ktoré su pripojené k vstupom BlueBUS a

STOP vykonava pocas instalade.

A Ak pripojite nové zariadenia alebo odpojite staré zariadenia, je potrebné vykonat fazu vyhodnotenia zariadeni podfa jednotlivych

krokov uvedenychv tabulke 15.

1. Stlacte tlacidlo A2 flacidlo [Set] a podrzte ich.

2. Tlacidld uvolnite, ked za€nu velmi rychlo blikat kontrolky L1 a L2. _;_"
¥
T L2
3. Pockajte par sekind, kym riadiaca jednotka nedokon¢i vyhodnotenie zariadeni.
4. Po skon€eni fazy vyhodnotenia sa vypnu kontrolky L1 a L2, kontrolka STOP musi zostat' zapnuta, - -
kontrolky L1 aZ L8 zasvietia podfa stavu prisludnej funkcie (ON- zapnuta, OFF- vypnuta funkcia) %1 )
A Ak pripojite alebo odpojite zariadenia, je potrebné, aby bol systém automatického ovladania podrobeny testom podla
pokynov uvedenych v odseku 5.1 "Testovanie™.
7.4) Speciélne funkde
7.4.1 Funkce "Stale otevieno”
Ridici jednotka vy bavena funkci "Vzdy otev reno" umoziuje uziv ateli ridit STEP-BY-STEP. Tato funkce je plama pro viechna

manévr otevirani, pokud povel "Krokovani" tiva déle nez 2 sekundy.
Tato funkce se vyuziva napriklad pro piidrzeni oteviené brany na urdty
s, pokud je kontakt tasov ate piipojeny ke svorce

7.4.1) Funkcia "Always Open" - "Vzdy otvorit™

Funkcia riadiacej jednotky "vzdy otvoit" umozZiuje uzivatelovi
riadit otvaraci pohyb, ked prikaz pre krokovu sekvenciu trva dihsie
nez 2 sekundy. Tato funkcia sa pouziva k pripojeniu kontaktu
¢asoveého spinaca k svorke "kro kovej sekvencie", aby brana zosta-

7.4.3) Upozorfiovania udrzby

JJednotka ROBUS upozorfiuje pouzivatela na potrebu vykonania
udrzby systému automaticktho oviadania. Pomocou nastavenia
programo-vatelného parametra "Upozomiovanie udrzby" (vid
tabulka 9) je mozné vybrat pocet manévrov z 8 Urovni.

Nastavenie funkcii Urovne 1 je "automatické" a zohladriuje naro€nost
manévrov, najméa silu a trvanie manévru. Ostatné nastavenia zavisia od
poctu manév rov. Vystrazné svetlo (FLASH) alebo lampa pripojena k vys -

Po¢et manévrov

Signdl vystrazného svetla

naprogramovani na STEP-BY-STEP, kiom¢ povelu "CLOSE zawit
". Vice infoma-ci najdete v tabulce 9, "Programovani funkci urovng
2", parametr "Krokovani".

la otvorena po uriti dobu. Tato funkcia sa mbéze pouzivat jedine s
programovanim "krokovej sekvencie" s vynimkou prikazu "zaviiet".
Vid parameter "krokovej sekvencie" v tabulke 9, "Pro-gramovanie

funkcii trovne 2", parameter "Krok za krokom".

tupu S.CA. signalizuje potrebu udrzby v pripade, Ze su
naprogramované ako funkcie Urovne 2, parameter "Upozoriiovania
udrzby" (vid tabulka 9). Vystrazné svelo a lampa udrzby vysiu
signal, ako je uvedené v tabulke 16, ktory zavisi od poctu
vykonanych manévrov a prednastavenych hod-nét pre parametre.

Signal lampy udrzby

Normalne (zapne a vypne v 0,5 sekundovych inter- Zapne na 2 sekundy, ked sa za¢ina otvara-

Menej ako 80% prednastavenej hodnoty valoch)

Medzi 81 az 100 % prednastavenej hodnoty Zostane zapnuté na 2 sekundy na za¢iatku

nie
Po¢as manévru blika

manévru, potom svieti nomalne

Viac ako 100% prednastavenej hodnoty

Zostane zapnuté na 2 sekundy na zadatku  Vzdy blika

a konci manéviu, potom svieti normalne
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Kontrola po&tu vykonanych manévrov

Percentudlne vyjadrenie po¢tu vykonanych manévrov je mozné overit prostrednictvom funkcie "Upozorfiovania udrzby". Postupujte podla

jednotlivych krokov uvedenych v tabulke 17.

Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy).
Tlacidlo [Set] uvolhite, ked za¢ne blikat' kontrolka L1.

Stlacte tlacidlo alebo aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L7,
ktora predstavuje parameter"Upozormiovania udrzby".

Stlacte tlacidlo [Set] a podrzte poCas kroku 5, 6 a 7.

Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsviet kontrolka, kiora predstavuje

aktualnu hodnotu parametra "Upozormovania udrzby".
Stlacte a okamzte uvolhite lacidio ‘ a '

Kontmlka, ktora predstavuje vybrant hodnotu, blika. Pocet bliknuti vyjadruje percento manévrov
vykonanych v zavislosti od prednastavenej hodnoty (nasobok 10%).
Naprikad: pii nastaveni parametra "Upozorfiovania udrzby" na hodnotu L6 = 10000,10% predstavuje

1000 manévrov: ak zablika kontrolka 4-krat, znamena to, Ze bolo vykonanych 40% manévrov
(v rozsahu 4000 -4999). Kontrolka neblika, ak bolo vykonanych menej ako 10% manévrov.

8. Uvornite tlacidlo [Set].

Vynulovanie pocitadla manévrov

Po vykonani udrZby je potrebné wnulovat pocitadlo manévrov. Postupujte podla jednotlivych krokov uvedenych v

tabulke 18.

1. Stisknéte flacitko [Set] a podrzte ho (pfiblizné 3 sekundy).

2. TlaCitko[Set] uvolnéte, jakmile zaéne blikat kontrolka L1.

3 Stlacte tlacidlo ‘ alebo v aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L7,

ktora predstavuje parameter"Upozoriovania udrzby".
4. Stlacte tlacidlo [Set], a podrzte potas kroku 5 a 6.

5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvieti kontrolka, ktora predstavuje aktualnu

hodnotu parametra "Upozorfiovania udrzby".

6. Stlacte tlacidla a , podrzte ich minimalne 5 sekind a potom ich uvolhite.

Kontmlka, predstavujuca vybrant hodnotu rychlo blika, €o znamena, Ze poc¢itadlo manévrov,

bolo vynulované.
7. Uvolnite tlacidlo [Set].

7.5) Pripojenie inych zariadeni

Ked uZzivatel potrebuje piipgjit externé zariadenie ako je Citatka
magnetickych kariet, alebo osvetlenia spinaa, ovlddaného
Kucikom, je moné zapojit napajanie podla obr. 27.

Napajanie je 24V DC (jednosmerny prud) -30% - +50% s max.
prudom 100mA.

sror
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7.6) Problémy a rieSenia

Tabulka 19 obsahuje intrukcie napomocné pri rieSeni portich a

chyb, ktoré sa m6zu vyskytnut pocas instalacie alebo po vypadku

Priznaky

Vysiela¢ radiového signalu neriadi branu a
kontrolka na vysielaci nesvieti

Vysiela¢ radiového signalu neriadi branu, ale
kontrolka na vysielaci svieti

Nespustil sa Ziadny manévera kontrolka
BlueBUS neblika

Nespustil sa Zadny manévera vystrazné svet-
lo je vypnuté

Nespustil sa Ziadny manévera vystrazné svet-
lo niekolkokrat zablikalo

Manéver sa spustil, ale hned nastal spatny
chod

Manéver sa vykonava, ale nefunguje vystrazné
svetlo

Manéver sa vykonava, ale nefunguje indikator
"Otvorend brana"

7.6.1) Zalohovanie poruch

F2
pradu.

Odport¢ané kontroly
Skontrolujte, ¢i nie st vybité batérie vysielaca. V pripade potreby ich vymerite.

Skontrolujte, €i bol vysielad spravne zapisany do pamate piijima¢a radiového
signalu.

Skontrolujte, ¢i je jednotka ROBUS napdjana napatim 230 V. Skontrolujte, i nie s
vypalené poistky. Zistite, ¢o je pri€inou vypadku poistiek a v pripade potreby
nahradte poistky novymi, s rovnakymi viastnostami a pridovym zatazenim.

Uistite sa, Ze prikaz bol piijaty. Ak bol prikaz prijaty na vstupe STEP-BY-STEP, musi
zasvietit prislusna kontrolka STEP-BY-STEP. Ak pouZivate vysiela¢ radiového
signalu, kontrolka BlueBUS musi rychlo 2-krat zablikat'.

Spocitajte pocet bliknuti a vysledok porovnajte s hodnotami v tabulke 21.

Sila, ktoru ste vybrali, je pravdepodobne prili§ mala pre tento typ brany. Skontrolujte
prekazky, v pripade potreby zvyste silu.

Uistite sa, Ze na terminali vystrazného svetla FLASH je poas manévru napatie
(hodnota napétia nie je podstatna, priblizne 10 az 30V DC).Ak je na teminali
napatie, problém je v Ziarovke, v pripade potreby ju nahradte novou, s rovnakymi
vlastnostami. Ak na terminali nie je napatie, mohlo dojst k pretaZeniu na vystupe
FLASH. Skontrolujte, €i nenastal skrat kabla.

Skontrolujte typ funkcie naprogramovanej na vystupe S.C.A. (tabulka 9). V Case, ked
by malo svetio zasvietit, skontrolujte napétie na terminali S.C.A. (priblizne 24 V DC).
Ak je na termindli napatie, problém bol spdsobeny Ziarovkou, v pripade potreby ho
nahradte novym, s rovnakymi viastnostami. Ak na termindli nie je napatie, mohlo dojst’
k pretaZzeniu na vystupe S.C.A. Skontrolujte, ¢i nenastal skrat kabla.

Jednotka ROBUS umoZriuje zobrazt prehlad poruch, kioré sa vyskytli po¢ as poslednych 8 manévrov, napr. prerusenie manévru foto-

bunky a manévru snimacej hrany. Ak chcete skontrolovat zoznam poruch, postupujte podla jednotlivych krokov uvedenych vtab.20.

1. Stlacte tladidlo [Set] a podrzte ho (priblizne 3 sekundy).

2. Tlacidlo [Set] uvolnite, ked zane blikat kontrolka L1.

3. Stlacte tlacidlo ‘ alebo tacidio ' ,aby ste blikajucu kontrolku nastavili na kontrolku L8

ktora predstavuje parameter"Zoznam ponich".
4. Stlacte tlacidlo [Set], a podrzte poas kroku 5 a 6.

5. Pockajte priblizne 3 sekundy, po kiorych sa rozsvieti kontrolka, ktora predstavuje manéver, v

ktorom sa vyskytla porucha. Kontrolka L1 zobrazuje vysledok posledného manévru
a kontrolka L8 zobrazuje vysledok 6smeho manévru. Ak je kontrolka zapnuta, znamena to, Ze 3s

poCas tohto manévmu sa vyskytla chyba
6. Stlacte tlacidla a tlac¢itko
prislusna kontrol
(vid tabulka 21).
7. Uvolnite tlacidio [Set].

7.7) Rozpoznanie poruch a signaly

w 2aby ste vybrali poZadovany manéver:
zablika tolkokrat, kolko krat zablikalo vystrazné svetio pri zisteni poruchy

¥t

s A

& and {_ ¥ ',‘

(=]

Niektoré zariadenia vysielaju Spedalne signaly, ktoré pouzi-

vatelovi
poruchy.

umoznuju

rozpoznat stav prevadzky alebo mozné
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7.7.2) Signaliza¢né kontrolky na riadiacej jednotke
Na jednotke ROBUS sa nachadza niekolko kontroliek, ktoré vyja-

7.7.1) Signalizacia vystrazného svetla
Pocas manévru blika vystrazné svetlo 1-krat kazdu sekundu. V pripade poruchy blika ¢astejSie, dvakrat a so sekundovou pauzou med-zi

jednotlivymi bliknutiami.

Rychle bliknutia

1 bliknutie
1-sekundova pauza
1 bliknutie

2 bliknutia
1-sekundova pauza
2 bliknutia

3 bliknutia
1-sekundova pauza
3 bliknutia

4 bliknutia
1-sekundova pauza
4 bliknutia

5 bliknuti
1-sekundova pauza
5 bliknuti

6 bliknuti
1-sekundova pauza
6 bliknuti

7 bliknuti
1-sekundova pauza
7 bliknuti

8 bliknuti
1-sekundova pauza
8 bliknuti

Pri¢ina

Chyba na vstupe BlueBUS

Spustenie fotobunky

Aktivacia zariadenia
usmemujuceho silu motora

Aktivacia vstupu STOP

Chyba vinternych parame-
troch elekironickej riadiacej

jednotky

Prekro€eny maximalny
pocet manévrov/hod.

Chyba na wnutornych elek-
trickych obvodoch

Bol vyslany prikaz, ktory
nedovoluje vykonanie
ostatnych prikazov.

druju stav prevadzky a alebo mozné poruchy.

2

Kontrolka BlueBUS

Vypnuta

Zapnuta

Pri¢ina

Porucha

Zavazna porucha

Jedno bliknutie kazdi sekun- VSetko OK

2 rychle bliknutia

Série bliknuti oddelené sekun-

dovou pauzou
Kontrolka STOP
Vypnuta

Zapnuta

Kontrolka STEP-BY-STEP

Vypnuta
Zapnuta
Kontrolka OPEN
Vypnuta
Zapnuta
Kontrolka CLOSE
Zapnuta

Vypnuta

Zmenil sa stav na vstupoch

Rézne

Pricina
Aktivacia vstupu STOP

Vsetko OK
Pri¢ina

Vsetko OK

Aktivacia vstupu STEP-BY-STEP
Pricina

Vsetko OK

Aktivacia vstupu OPEN
Pri¢ina

Viletko OK

Aktivada vstupu CLOSE

RieSenie
Pri spusteni manévru sa zariadenia pripojené k vstupu BlueBUS nezhoduju s tymi, ktoré boli

v¥(hodnotené potas fazy vyhodnatenia. Jedno aleboviac zariadeni moze by t poruchové.
Skontrolujte zariadenia a v pripade potreby ichvymente. Ak vykonatevymenu, je potrebné

zopakovat fazu vyhodnotenia podla odseku 7.3.4 "Vhodnotenie inych zariadeni".
Pri spusteni manévru sa nespusta jedna alebo viac fotobuniek. Skontrolujte,

¢i sa na optickej osi nenachadzaju prekazky. Tato porucha sa bezne vysky -
tuje vtedy, ak je brzdeny pohyb kridla.

Poc¢as pohybu brana zaznamenala zvySené trenie, zstite pri€inu.

Pri spusteni manévru alebo pocas pohybu bol aktivovany vstup STOP, zistite
pri¢inu.

Pockajte 30 sekind, potom sa pokuste zadat prikaz. Ak jav pretrvava, zna-
mena to, Ze sa vyskytla porucha a je potrebné vymenit elektronicky plosny
SPOj.

Pockajte par minat, kym zariadenie prerusujuce manéver kiesne pod max-
imalnu prednastavenu hodnotu.

Na par sekind odpojte vSetky obvody a potom sa pokuste znova zadat’
prikaz. Ak jav pretrvava, znamena to, Ze sa vyskytla zavazna porucha a je
potrebné vymenit elektronicky plosny spoj.

Skontrolujte typ prikazu, ktory bol vyslany. M6Ze to byt naprikad prikaz
zadany ¢asovatom na vstup "OPEN".

RieSenie
Uistite sa, Ze je na vstupe napajanie. Skontrolujte, ¢i nie su vypalené poistky. Zistite, ¢o je pri€¢inou
vypadku poistiek a v pripade potreby nahradte poistky novymi, s rovnakymi viastnostami.
Vyskytla sa zadvazna porucha. Na niekolko sekind vypnite riadiacu jednotku. Akjav pretrva-
va, znamenato, Ze sa vyskytla porucha aje potrebné vymenit el ektronicky plo$ny spoj.
Normélna Cinnost riadiacej jednotky.
Tento javsabezne vyskytuje, ked na vstupoch: STEP-BY-STEP, OPEN, CLOSE déjde k
zme-ne. Takisto, aksa spusti fotobunka alebo akje pouzity vysiel ac radiového signalu
Spodsob bliknuti zodpoveda signalu vystrazného svetla, ako je
uvedené v tabulke 21.

Riesenie
Skontrolujte zariadenia pripojené

Vstup STOP je aktivny.
Riesenie

Vstup STEP-BY-STEP nie je aktivny.

Jeto vporiadku vpripade, akzariadenie pripojené k vstupu STEP-BY-STEP je zapnuté.
RieSenie

Vstup OPEN nie je aktivny.

Je tov poriadku v pripade, ak zariadenie pripojené k vstupu OPEN je zapnuté.
RieSenie

Vstup CLOSE nie je aktivny.

Je tov poriadku v pripade, ak zariadenie pripojené k vstupu CLOSE je zapnuté.



Kontolka L1 Popis

Vypnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Automatické zatvorenie" je vypnuta.
Zapnuta Po¢as nomalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, ze funkcia "Automatické zatvorenie" je zapnuta.
« Prebieha programovanie funkcie
Blika « Akbliké spolu s kontrolkou L2, znamena to, Ze pouzivatel musi zabezpegit fazu vyhodnotenia zara-
denia, ako je uvedené v odseku 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni".
Kontolka L2 Popis
Vypnuta Poc¢as normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatv orenie po deaktiv &cii fotobunky " je vyp.
Zapnuta Pocas normalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatv orenie po deaktiv acii fotobunky " je zap.
« Prebieha programovanie funkcie
Blika » Akblika spolu s kontrolkou L1, znamena to, Ze pouZivatel musi zabezpetit fazu vyhodnotenia zaria-
denia, ako je uvedené v odseku 4.3 "Vyhodnotenie zariadeni".
Led L3 Popis
Vypnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Zatvaranie zakazdym" je vypnuta.
Zapnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie nazna€ uje, Ze funkcia "Zatvaranie zakazdym" je zapnufa.
« Prebieha programovanie funkcie ’
Blika « Akblika spolu s kontrolkou L4, znamena to, Ze pouZzivatel musi zabezpegit fazu vyhodnotenia dizky
kridla, ako je uvedené v odseku 4 4 "Vyhodnotenie diZky kridla".
Led L4 Popis
Vypnuta Po¢as nomalnej ¢innosti zariadenie nazna€uje, Ze funkcia "Pohotovostny rezZm" je vypnuta.
Zapnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie nazna€uje, Ze funkcia "Pohotovostny rezZm" je zapnuta.
« Prebieha programovanie funkcie
Blika » Akblika spolu s kontrolkou L3, znamena to, Ze pouzivatel musi zabezpetit fazu vyhodnotenia dizky
kridla, ako je uvedené v odseku 4 4 "Vyhodnotenie dizky kridla".
Led LS Popis
Vypnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Maximalny tlak” je vypnuta.
Zapnuta Po¢as nomalnejinnosti zariadenie naznaCuje, Ze funkcia "Maximalny flak” je zapnuta.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L6 Popis
Vypnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie naznacuje, Ze funkcia "Vystrazné zablikanie" je vypnuta.
Zapnuta Pocas nomalnej¢innosti zariadenie naznaCuje, Ze funkcia "Vystrazné zablikanie" je zapnuta.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L7 Popis
Vypnuta Po¢as nomalnej ¢innosti zariadenie naznaCuje, ze vstup CLOSE spusta manéver zatvarania.
Zapnuta Pocas normalnej Cinnosti zariadenie naznacuje, Ze vstup CLOSE spusta manéver Ciastocného otvéarania.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
Led L8 Popis
Vypnuta Pocas nomalnej ¢innosti zariadenie nazna€uje, Ze jednotka ROBUS je nastavena ako Nadradena.
Zapnuta Po¢as nomalnej ¢innosti zariadenie naznaCuje, Ze jednotka ROBUS je nastavena ako Podradena.
Blika Prebieha programovanie funkcie.
7.8) Prislusenstvo + 433,92 Hz prijima¢ radiového signalu typu SMXI alebo SMXIS s
K jednotke ROBUS je vybavena nasledovnym prisluSenstvom digitalnym plavajucm kédom

(podfa vyberu):
* 24 V/1,2 Ah napdjada batéria typu PS124 so zabudovanou Viacinformadio kompletnej ponuke prisluSenstva najdete v
nabijackou katalégu vyrobkov spolo€nosti Nice S. p. A.
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8) Technickeé vlastnosti

Spolocnost Nice S. p. A. si za G€elom skvalitnenia svojich vyrobkov vyhradzuje pravo kedykolvek upravovat technické vlastnosti vyrobkov
bez predchadzajuceho upozornenia. Vyrobca véak v kazdom pripade zaruCuje funkcionalitu vyrobkov a vhodnost na dany ucel. VSetky
technické viastnosti sa vztahuju na okolitu teplotu 20 °C (= 5 %)

Technické vlastnosti: jednotka ROBUS
Model RB600 RB600P RB1000 RB100OP
Elektromechanicka pohonna jednotka na riadenie automatického pohybu obytnych

Type posuvnych bran, vybavena elektronickou riadiacou jednotkou.
Pastorok Z:15, Modul: 4; Rozstup:12,6 mm; Priemer rozstupu: 60 mm
Maximalny tlak (zodpovedajud vyvinutiu 18Nm 27Nm
sily schopnej pohybovat kridlom) [600N] [900N]
Nominalny moment(zodpovedajud vyvinutiu 9Nm 15Nm
sily schopnej udrzat pohyb kridla) [300N] [500N]
Rychlost nominalneho momentu 0,15m/s 0,14m/s
Rychlost’ volnobehu (riadiaca jednotka umoziivje
naprogramovat 6 rychlosti, ktoré zodpovedaju pribliz- 0,31m/s 0,28m/s
ne:100, 85, 70, 55, 45, 30 %) 70,500, 45, 30 %)
Maximélna frekvenda operacnych cykiov 100 cyklov/def (kontrolna jednotka umoziuje 150 cyklov/def (kontrolna jednotka umozi uje
(nominalny moment) maximalne nastavenia podra tabulky 2 a 3) maximélne nastavenia podfatabulky2 a 3)
7 minut (kontrolndjednotka ohranicuje nepre- 5 minut (kontrolndjednotka ohraniéuje nepre-
Maximaélna doba nepretrztej prevadzky trditd prevadzku podla udajov uvedenych v tratd prevaddzku podla idajov uvedenych v

tabulke 2 a 3). tabulke 2 a 3).
Jednotka ROBUS je vhodna na automatické oviadanie bran, ktorych hmotnost a dizka
kridla zodpovedaju hodnotam uvedenym v tabulke 2,3,4).
Odhadovana Zivotnost je v rozsahu 20 000 - 250 000 cykiov za predpokladu, Ze su
splnené podmienky uvedené v tabulke 4.
ROBUS 600 — 1000 Napsjanie - jednotka 230Vac (+10% -15%) 50/60Hz.
ROBUS 600 — 1000/V1 Napsjanie - jednotka 120Vac (+10% -15%) 50/60Hz.

MoZnosti prevadzky

Zivotnost

Maximalny prikon 515W [2,5A] [4,8A prevedenie /V1] 450W [2,3A] [4,4A pre vedenie /V1]
Izolaéna tieda 1 (uzemnenie pozadované)

Nudzové napdjanie Pomocou batérie typu PS124 (volitelné prislusenstvo) Pre

Vystup vystrazného svetla 2 vystrazné svetla typu "LUCY B" (lampa 12 V/21 W)

Pre 1 Zarovku 24 V/max. 4 W (vystup vystupné napatie mdze byt v rozmedzi -30 az
+50 % a mdZe takisto riadit malé relé).

Vystup BlueBUS Jeden vystup s maximalnou zatazou 15 jednotiek BlueBUS

Pre "normalne otv orené" kontakty , pre kon$tantny odpor 8,2 kOhm "normalne zatv orené"

Vystup indikatora "Otvorena brana"

Vstup STOP . ok . . . ]
kontakty; so samo- vyhodnotenim (kazda odchylka od stav u uloZzeného do pamate spusti

Vstup STEP-BY-STEP Pre "nomaélne otvorené" kontakty (zatvorenie kontakiu spusti prikaz "Krok za

Vstup OPEN krokom"). Pre "normdlne otvorené" kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz

Vstup CLOSE "Otvorenie"). Pre "nomaélne otvorené" kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz

Radiovy konektor "Zatvorenie"). Konektor "SM" pre piijimace typu SMXla SMXIS

Vstup pre anténu prijimac¢a radiov ého signalu Pre kabel typu RG58 a kable podobného typu 52 Ohm

Programovatelné funkcie 8 funkcii ZapnutieNVypnutie a 8 nastavitelnych funkcii (vid tabulku 7 a 9)

Samo- vyhodnotenie zariadenia "STOP" ("nomalne otvorené" kontakty, normaélne zat-
Funkcie samo- vyhodnotenia vorené" kontakty a 8,2 kOhm)Samo- vyhodnotenie dizky brany a vypoget brzdiaceho
bodu a bodu pre Ciastoéné otvorenie brany

Prevadzkova teplota -20°C +50°C
Pouzivanie v kyslom, slanom potencidlne

vybugnom prostredi Nie
Trieda ochrany P 44
Rozmery a hmotnost 330x 210h 303; 11Kg 330x 210h 303; 13Kg
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Dakujeme, Ze ste si vybrali systém automatického
oviadania spolo¢nosti Nice S. p. A. Spolo¢nost Nice S.
p. A vyraba komponenty (ako su napriklad pohonné
jednotky, riadiace jednotky, prvky riadiace radiovy
signal, vystrazné svetla, fotobunky a rozi¢né pris-
luSenstvo) na automatické oviadanie bran, dveri,
rolovacich bran, rolovacich okenic a markiz. Vyrobca
Nice pouziva len SpiCkové materialy a prvotriedne
spracovanie. Za U &elom jednoduchého pouZivania
tohto zariadenia sa vyrobca zameriava na rozvoj ino-
vativnych rieSeni, pricom Specidlnu pozornost venuje
technickym, estetickym a ergonomickym Jastnostiam
svojich wrobkov. Vas montazny technik urcite vybral zo
Sirokej ponuky vyrobkov spolocnosti Nice vyrobok, ktory
najlepsie splia vase Specifické poziadavky. Spolo¢nost
Nice vS8ak nie je vyrobcom vasho systému
automatického oviadania, pretoZe systém je vysledkom
kombinacie C¢innosti, ktoré zabezpeluje montazny
technik, ako su najma analyzy, urenie ceny, vyber
materialova implementacia systému.

Kazdy systém automatického oviadania je jedinecny.
V4§ montazny technik je jedina osoba, ktord v daka
skusenostiam a profesionalizmu, je opravnena nastavit
systém, ktory by vyhovoval vasSim pozadavkam a bol
bezpeény, spolahlivy, s dlhou Zivotnostou a zostaveny
tak, aby bol v sulade platnymi nariadeniami. Systém
automatického oviadania nie je len whodny, ale takisto
zvySuje bezpelnost vasho domova. NavySe, po Cas
dlhoro€nej prevadzky vyzaduje len minimalnu udrzbu.
Aj ked systém automatického oviadania, ktory viastnite,
spifa bezpeénostné poZiadavky v stlade s platnymi
pravnymi nomami, nemozno VyUCit existenciu
"zostatkového rizika", ako je napriklad moznost
nebezpedlenstva, ktoré sa mdze vyskytnu t, najméa ako
vysledok nespravneho a nerozumného pouZzivania. Za
U€elom predchadzania nehodam spolo¢nost Nice
pripravila nasledovny zoznam:

*Pred tym, ako prwkrat pouZijete systém automat-
ického oviadania, poziadajte montazneho technika o
vysvetlenie pdvodu "zostatkového rizika". Venujte par
minut preéitaniu navodu na obsluhu, ktory vam
poskytne montazny technik. Uchovajte tento navod za
ucelom dalSieho pouZivania a poskytnite ho kazdému
neskorSiemu majitelovi systému automat-ického
oviadania.

» Systém automatického oviadania je zariadenie, ktoré
poctivo vykona vase prikazy; nerozumné a nespravne
pouzivanie systému moZze spdsobit nebezpelenstva:
nespustajte systém, ak sa v blizkosti jeho prevadzky
naché&dzaju ludia, zvierata alebo iné prekazky.

Deti:  systém automaticktho  ovladania bol
skonStruovany za ucelom zabezpeCenia vysokej
urowne bezpecnosti a ochrany. Z dévodu zabezpe
¢enia bezpetnej a spolahlivej aktivacie su systémy
vybavené detekénymi zariadeniami, ktoré zabrafiuju
pohybu v pripade, Ze sa v blizkosti nachadzaju ludia
alebo objekty. Nedowofte detom hrat sa v
bezprostrednej blizkosti systémov auto

Priloha: Pokyny a upozornenia pre pouzivatelov pohonnej jednotky ROBUS

matického ovladania. Za ucelom zabranenia nahod-
nej aktivicie systému uchovavajte vSetky dialkové
oviadace mimo dosahu deti: dialkové oviadace nie su
hracky!

Poruchy: Ak spozorujete, ze automaticky systém
nepracuje spravne, odpojte ho zo siete a spustite
zariadenie pre manualne odblokovanie systému.
Nepokusajte sa wkonavat Ziadne opravy. Privolajte
montazneho technika a po odblokovani pohonnej
jednotky pouzivajte systtm manuélne, ako je uve-
dené nizSie.

Udrzba: Z dévodu zabezped&enia dlhej Zvotnosti a
uplnej bezpeénosti vyZzaduje systém automatického
oviadania, ako aj iné zariadenia, pravidelnu udrzbu.
Spolu s montaznym technikom wypracujte plan
pravidelnej udrzby. Spolo¢nost Nice odporuca
vykonavat kontroly udrzby kazdych 6 mesiacov pri
beznom domacom pouzivani. Tento interval mozno
menit v zavislosti na intenzite pouzivania. Kontroly,
udrzbu a opravy smie vykonavat len kvalifikovany
personal.

Je potrebné, aby osoba, ktora vykonava zaverecné
testovanie, pravidelné udrzby a opravy, svoju ¢innost
zaznamenala. Tieto zdznamy musia byt uschované u
majitela systému.

Kjedinej odporuenej udrzbe, ktori mdze pravidelne
vykonavat pouzivatel systému patri Cistenie sklicka
fotobuniek a odstranenie listov a odpadu, ktoré by
mohli brzdit automaticky systém. Za ucelom zabra-
nenia aktivacie brany odblokujte systém automat-
ického oviadania, ako je uvedené niZSie. Na Ciste-nie
pouzivajte jemne navihéenu handricku.

Likvidacia: Na konci praktickej Zivotnosti systému
musi byt systétm demontovany kvalifikovanym per-
sonalom. Je potrebné recyklovat alebo Zikvidovat
materidly v sulade s platnymi miestnymi pravnymi
normami.

Poruchy a vypadok prudu: Pokial prave ¢akate na
prichod technika (alebo na obnow prudu, ak vas
systém nie je wybaveny vyrovnavacimi batériami),
moézete systém pouzivat ako normalne dvere s
manualnou obsluhou. Ak chcete systém pouzt tymto
spésobom, je potrebné, aby ste odblokovali systém
automatického oviadania (toto je jedina €innost, ktord
je pouzivatel opravneny vykonat). Spolo¢nost Nice
ukon odblokovania automatického systému Speciadlne
nawvrhla tak, aby tuto €innost maximalne ulfahdila: nie
je potrebné Ziadne naradie a Ziadna fyzicka namaha.

25


Marek
Odtlačok


Manualny pohyb a odblokovanie systému automatického oviadania: Vykonanie tejto ¢innosti je mozné len za pred-

pokladu, Ze kridlo je zastavené.

1 Posunite kryt zamku

2 Vlozte kla¢ a odomknite zamok vsmere

4 Manualne posunte kridlo

Zamknutie: postupujte podfa tych istych krokov, ale v
opacnom poradi.

Riadenie pohybu brany pri bezpe€nostnych zariade-
niach mimo prevadzky:

Je mozné riadit pohyb brany aj v pripade, Ze su bez-
pecnostné zariadenia vradené z &innosti.

» Zapnite riadiace zariadenie brany(napriklad dialkovy
oviada¢, klucow spina€). Ak bezpectnostné
zariadenia funguju, brana sa nomalne otvori a
zavrie. V opacnom pripade niekolkokrat zablika
vystrazné svetlo a manéver sa nespusti (pocet
bliknuti zavisi od doévodu, preo sa manéver
nespusta).

* V takom pripade opat aktiwjte tlacidlo riadiace
radiovy signél a podrzte ho asi na 3 sekundy.

* Priblizne po 3 sekundach sa brana za¢ne pohybovat
v reZime "Prevadzka riadena obsluhou". Brana sa
bude pohybovat tak dlho, ako dlho zostane zapnuté
tlaCidlo riadiace radiovy signdl. Hned, ako tlacidlo
uvolnite, brana sa zastavi.

A Ak su bezpe€nostné =zariadenia vyradené z
¢innosti, je potrebné ihned vykonat opravu
systému automatického ovladania.

Vymena batérii dialkového oviadaca: Ked Vas dialkovy
otvaraC po urCitej dobe spravne nefunguje alebo
nefunguje vobec, pri€ina je zrejme v batérii - batérie su
vybité (zalezi od spdsobu pouZivania, normalne by mali
batérie vydrzat niekolko mesiacov az rok a viac). V
takom pripade spozorujete, Ze kontrolka, ktora
potwdzuje prenos radioveho signalu svieti slabo,
nesvieti vObec alebo svieti iba kratko. Pred tym, ako
privolate montazneho technika, pokuste sa batériu
zamenit' za batériu rovnakého typu.

Batérie obsahuju latky znecistujuce prostredie, preto ju
nelikvidujte spolu s ostathnym odpadom, ale znicte ju
spbdsobom, ktory je vsulade s miestnymi nariadeniami.

Ste spokojni? Ak si zelate doma nainStalovat dal§i
systém automatického oviadania, kontaktujte
povodného montaZzneho technika a wberte si zaria-
denie spolo¢nosti Nice. Ziskate tak sluzby odbornikov,
najpokrokovejSie zariadenie na trhu, Spickové vykony a
maximalnu kompatibilitu systému. Sme presved&eni, ze
budete s naSim nowm systémom spokojni. V pripade
dalSich sucasnych alebo budlcich poziadaviek, sa
obratte na kvalifikovaného montazneho technika.
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